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Sehr geehrter Kunde,

mit diesem Kauf haben Sie einen leistungsfahigen BelFox- Drehtorantrieb erworben.

Fur optimale Funktion und Betriebssicherheit lesen Sie bitte diese Montageanleitung und
gehen Sie wahrend der M ontage Punkt fir Punkt vor. Sie werden sehen, dass der Einbau
nach dieser Anleitung sehr einfach ist.

Schon wahrend des Einbaus (Probelauf) werden Sie feststellen, dass Sie mit diesem Kauf die
richtige Entscheidung getroffen haben.
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1. Beschrelbung der M otor steuer ung 47-31-250

Die Motorsteuerung wurde zum Betrieb von einfligeligen oder zweifllgeligen
Drehtorantrieben entwickelt.

Serienmaldig ist die Steuerung mit Sanftanlauf und Sanftauslauf ausgerUstet.

An der Motorsteuerung werden immer die Antriebsmotore und die
Netzspannung angeklemmt.

Zusétzlich kdnnen Befehlsgerdte wie Taster, Schllsseltaster, Codierschalter usw.
angeklemmt werden. Auch Dbestent die Méoglichkeit, zusdtzliche
Sicherheitssysteme wie beispielsweise  Lichtschranken  anzuklemmen.
Serienmélig ist die Sicherheit durch den selbstlernenden Stromstop, welcher
Verletzungen oder Beschadigungen von Menschen, Tieren und Gegenstanden
verhindert, gewahrt.
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Harnlicht L@J 1120%%0 » égé'%% m H ﬂquEﬂl_ZZa nqusﬂz_zz LE I:p?.ﬂs TS/B;Eh.ﬁ?DE fnt.
230 V Netz
KI. 1 Netz L-Leiter, 230 V AC L N
KI. 2 Netz N-Leiter, 230 V AC [ﬁso [ﬁgl |
KI. 3 Licht/Warnlicht (L geschaltet), max. 100W. 230V Pl
AC
Kl. 4 Licht/Warnlicht (N)
Kl. 30 Haupttrafo primér (L), 230V AC
Kl. 31 Haupttrafo primér (N)

Kleinspannunq

Signalleitungen (z.B. Impuls, Auf, Stopp, Zu...) dirfen eine Lange von max. 30m
nicht Uberschreiten.

KI. 5 Motor 1 (+)

Kl. 6 Motor 1 (-)

KI. 7 Motor 2 (+)

KI. 8 Motor 2 (-)

KI. 10 (-) Masse

KIl. 11 +15 V-DC-Ausgang unstab., max. 200 mA

Kl. 12 Relaisausgang, potentialfrei fur E- Schloss, max. 24V, 4A
KI. 13 Relaisausgang, potentialfrei fur E- Schloss, max. 24V, 4A
Kl. 14 Not Aus

KI. 15 Not Aus

Kl. 22 Lichtschranke LS

Kl. 23 Gemeinsamer SE / LS (geschaltet zum Test)

Kl. 24 Schlief3kante, SE (8k2 Q / OSE)

KI. 25 Eingang A (Impuls/ AUF)

Kl. 26 Masse (Eingang A, Eingang B)

Kl. 27 Eingang B (Tell6ffnung / Gehfltgel / ZU)



Kl. 28 Masse (fur Antenne, Eingang A, Eingang B)

Kl. 29 Antenne 473* 47
Kl. 32 L eistungstrafo sekundar oz Ve
KIl. 33 L eistungstrafo sekundar I l

(1 LT

1.2 Bedienelemente / Anzeigen

LED — Anzeigen

2 x 7/ Segment LED

Wert +
Wert -

Menutaste

Funktaste

Steckplétze:

BL1

1.3 Anschlussleitungen

Anzeige der Licht/Warnlichtsteuerung
Anzeige der Funkansteuerung
Anzeige E-Schloss

Anzeige Menls und Zustande, Funk

Wert + / Menl + / Gezielt Auf

Wert - / Meni - / Gehtur bzw. Teil6ffnungsfunktion
Gezielt ZU

Taste zum Wechsal, Funktion- Einstellung
Einstellung Mentpunkte, Menltwert

Taste zum Einlernen und Lo6schen des Funks

Taste zum Umstellen Grundwert Menti AO

15 pol. Steckplatz fur HF — M odul

Zuleitung zum Steuerungskasten 3x 1,5 mm?
Vom Steuerungskasten:
zU einem bzw. beiden Antrieben 2x 1,5 mm?
zum Taster 2 x 0,8 mm?
zur Magnetverriegelung 3x 1,5 mm?
zum Blinklicht: 3x 1,5 mm?
zur Lichtschranke 6013 6 x 1,5 mm?
6013 EA  zum Sender 2 x 0,8 mm?
zum Empfénger 4x 0,8 mm°
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2. War nhinweis

e Montage, Einstellung und Wartung darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

e Arbeiten an der Steuerung sind nur bel abgeschalteter Spannung zul&ssig.

e Ein zuverlassiger Betrieb ist nur bei sorgfétiger Montage nach dieser
Anleitung gegeben. Schalten Sie die Netzspannung nur nach nochmaliger
Kontrolle ein.

e 230 V- Letungen (Klemme 1 bis 4) und Steuerleitungen (Klemme 5 bis 29)
missen zur Vermeidung von Stérungen in getrennten Kabelkandlen verlegt
werden.

e Niemals 230V Netzspannung auf die Steuereingange (Klemme 5 bis 29)
schalten. Bei Nichtbeachtung sofortige Zerstérung, keine Garantie!

¢ Signalleitungen dirfen eine Lange von max. 30 m nicht dberschreiten.

3. Montagehinweise

e Bei AulRenmontage vor direkter Sonnenbestrahlung und Schlagregen schiitzen.

e Montage nur auf geradem Untergrunddurchfihren! Das Gehéause darf nicht
verspannt werden, da sonst Wasser eindringen kann.

e Die Befestigungsbohrungen befinden sich in den Kammern der
Deckel schrauben.

e Die Umgebungstemperatur darf nicht niedriger als -20°C und nicht hoher al's
+50°C sain.

e Die L uft-Feuchtigkeit mussinnerhalb 30...90% RH liegen.

¢ Elektromagnetische Felder am Montageort missen zuverlassig abgeschirmt
sein.

¢ Die interne Temperaturbemessung ist fUr eine vertikale Montage ausgel egt
wobei die Kabel nach unten herausgeftihrt und mit den beiliegenden
Verschraubungen abgedi chtet sein missen, um eindringende Feuchtigkeit zu
vermeiden.




4. Einstellen der Endschalter

Bevor Sie Beginnen, den Antriebsmotor / die Antricbsmotoren an die
Motorsteuerung anzuschlief3en, missen Sie die Endschalter des Antriebes / der
Antriebe mit Hilfe der ,, Montageanleitung — Mechanik - Jupiter 250“ einstellen.

5. Anschluss des Antriebsmotors/ der Antriebsmotoren
Klemmen Sie den Antriebsmotor / die Antriebsmotoren gemald der folgenden
Positionen an die Steuerung an.

5.1 Anklemmen Antriebsmotor M1 (ein- __und
zweiflugelige Anlagen)

Sowohl bei einfligeligen, als auch bel zweifligeligen
Toranlagen ist der Antriebsmotor 1 (Klemmen 5/6 M1)
der Hauptmotor.

Bei zweifllgligen Anlagen ist er gleichzeitig auch I I
Gehfligelmotor. 5 &
Er wird an den Klemmen 5 und 6 angeschl ossen. L@_I

5.2 Anklemmen Antriebsmotor M 2 (zweifligelige Anlagen)
Der Antriebsmotor 2 wird an den Klemmen 7 und 8

angeschlossen. j——é—

6. Netzanschluss

Der Netzanschluss ist gemal3 den am Ort geltenden
Sicherheitsvorschriften bzw. den giltigen VDE-
Vorschriften auszufihren. Wir empfehlen die
Installation eines kurzschlussfesten Motorschalters .

in der Zuleitung. Der Strombereich ist entsprechend Lent 250usc
dem Gesamtstrom aller Verbraucher zu bemessen.

Schlieffen Sie im spannungslosen Zustand die Zuleitung an den Klemmen 1 und 2
an der Motorsteuerung an.

= ——
=N —




7. Inbetriebnahme des Antriebes/ der Antriebe

Entriegeln Sie den Antriebsmotor / die Antricbsmotoren mit Hilfe der
Notentriegelung (siehe ,,Montageanleitung — Mechanik - Jupiter 250*) und bringen
den Torfligel / die Torflugel in Torstellung ,Halb-Offen“. Verriegeln Sie den
Antrieb wieder.

Schalten Sie 230 V auf die Klemmen 1 und 2 und warten bis die Anzeige CH
erloschen ist und in der Anzeige die Zahl ,,44" blinkt.

Betédtigen Siedie ,+* Taste auf der Motorsteuerung. Der Antriebsmotor / die
Antriebsmotoren muss/ mussen in Torstellung ,, AUF” fahren. Die Bewegung des
Torantriebes/ der Torantriebe muss synchron zu den Balken der 7-Segmentanzeige
der Motorsteuerung erfolgen.

e Sollte der Antriebsmotor 1 nicht in Torstellung ,, Auf“, sondern in Richtung
,ZU* fahren, tauschen Sieim spannungslosen Zustand die Anschlussdréhte 5
und 6 auf der Motorsteuerung.

e Sollte der Antriebsmotormotor 2 nicht in Torstellung ,, Auf, sondern in
Richtung ,,ZU* fahren, tauschen Sie im spannungslosen Zustand die
Anschlussdréhte 7 und 8 auf der M otorsteuerung.

e Nachdem Sie die Klemmbelegung an einem oder an beiden Antriebsmotoren
tauschen mussten, bringen Sie den Torfltgel / die Torfltigel wieder in
Torstellung ,, Halb-Offen”. Entriegeln Sie dazu den Antriebsmotor / die
Antriebsmotoren mit Hilfe der Notentriegelung (siehe ,, Montageanleitung —
Mechanik - Jupiter 250*) und bringen den Torfllgel / die Torfllgel in
Torstellung ,, Halb-Offen. Verriegeln Sie den Antrieb wieder. Uberprifen Sie
erneut die Laufrichtung des Antriebes/ der Antriebe durch Dricken der ,, +*
Taste auf der Motorsteuerung. Der Antriebsmotor / die Antriebsmotoren muss
/ missen in Richtung ,, AUF* fahren.

Nachdem der Antriebsmotor / die Antriebsmotoren Torstellung , AUF* erreicht hat
/ haben bringen Sie den Antriebsmotor / die Antriebsmotoren mit der Taste ,,-“ auf
der Motorsteuerung in Torstellung ,, ZU“.

Nach Anschluss des Antriebes/der Antriebe an die Motorsteuerung muss eine
Rulcksetzung der bereits eingelernten Werte erfolgen. Dies erfolgt durch
gleichzeitige Betdtigung der Tasten ,,+* und ,,-“ auf der Motorsteuerung, bisin der
Anzeigedie Zahl ,44" blinkt.



8. Lernfahrten durchfuhren

Mit Hilfe der Tasten ,,+" und ,,-“ auf der Motorsteuerung missen jetzt Lernfahrten
durchgeftihrt werden. Wahrend der Lernfahrten darf kein STOP auf Strecke
erfolgen! Das Tor muss ungehindert von Endschalter zu Endschalter fahren knnen
Auf dem Display der Motorsteuerung wird durch kurzzeitiges Anzeigen der Ziffern
4-1 die noch durchzufihrenden Lernfahrten getrennt fur Antriebsmotor M1 (linke
Anzeige) und Antriebsmotor M2 (rechte Anzeige) angezeigt.

8.1 L ernfahrten einfliigelige T or anlage (Ausgangszustand: Torstellung ,, ZU")

Ausgangszustand
e Torstellung ,ZU*“: Drucken der ,+“ Taste — Antriebsmotor 1 fihrt in Torstellung
o ,"I"grl'JstFellung ~AUF“: Dricken der ,-“ Taste — Antriebsmotor 1 fahrt in Torstellung
. ,"I'ithtellung ,ZU": Drucken der ,+* Taste — Antriebsmotor 1 fahrt in Torstellung
o ,"I"grl'JstFellung ~AUF“: Dricken der ,-“ Taste — Antriebsmotor 1 fahrt in Torstellung
. ZU"

8.2 L ernfahrten zweiflligelige T or anlage (Ausgangszustand: Torstellung ,, ZU")

Ausgangszustand

e Torstellung ,ZU“: Dricken der ,+* Taste — Antricbsmotor 1 und Antriebsmotor 2
fahrt in Torstellung ,, AUF*

e Torstellung ,,AUF*: Driicken der ,-“ Taste — Antriebsmotor 1 und Antricbsmotor 2
fahrt in Torstellung ,, ZU*

e Torstellung ,ZU“: Dricken der ,+* Taste — Antricbsmotor 1 und Antriebsmotor 2
fahrt in Torstellung ,, AUF*

e Torstellung ,AUF*: Dricken der ,-“ Taste —

Antriebsmotor 1 und Antriebsmotor 2 fahrt i ]
Tgr;ellirr?g,,oéu und Antriebsmotor rtin "__,, "__,,

T |
ui®
-0

O Fun
(|
O

Mendi

Taster AUF
Taster ZU

\4

Jetzt sind alle Lernfahrten durchgefinrt.
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Wahrend der Lernfahrten ist der M otorstrom statisch auf den
angegebenen Maximalwert begrenzt.
Die Lernfahrten werden durch blinkende Balken in der 7-Segment-Anzeige

und durch Anzeigen der noch durchzuftihrenden Fahrten wahrendes des
Motorlaufs dargestellt.

Die beiden ersten Lernfahrten dienen dem Einlernen des Sanftlaufs.
Die folgenden beiden Lernfahrten dienen dem Einlernen des Kraftwertes.

11



9. Wetere Anschlussmoglichkeiten

9.1 Spannungsver sorgung fur externe Ger ate

Klemme 10 und 11, Ausgang 15V DC

-

| | |
(ungeregelt max. 200mA) 18 11 ':z 1
IEUQ[; ay i:: ‘

18mfA Eﬂamﬁ 24U18

9.2 Anschluss Taster Impuls/

Anschluss Taster Gehflugel
An den Klemmen 25 (Impuls), 26 (gemeinsamer)
und 27 (Gehfligel) koénnen Befehlsgeber mit
potentialfreiem Kontakt fur die Impulsfunktion / | | |
Gehfltgelfunktion angeschl ossen werden. Anwahl 2I5 216 2I7
tber Menl [b9]. Fur die Standartversion Impuls, 1 i
Gehfligel muss Wert 09 eingestellt werden. Imp'?.lls Taffeeh_
(siehe Punkt 13, Seite 17)

9.3 Notstop - Anschluss

An die Klemmen 14 und 15 kénnen Befehlsgeber
mit potentialfreiem Kontakt angeschlossen werden.
Der Kontakt muss im Ruhezustand geschlossen 1
sein. Es konnen mehrere Befehlsgeber in Reihe
angeschlossen werden. Ein nicht benutzter Notaus
Stoppeingang muss gebrickt sein
(Audlieferungszustand), vor Anschluss eines

Befehlsgerétes Drahtbriicke entfernen. Bel einem

Stoppbefehl stoppt der Antriebsmotor bzw. stoppen

die Antriebsmotoren sofort.

e

15

9.4 Anschluss Lichtschranke
An den Klemmen 22 (LS) und 23 (gemeinsamer)
kann eine Lichtschranke angeschl ossen werden. NC
Wird der Eingang nicht benutzt, ist er mit einer m
Drahtbriicke zu Uberbricken (Auslieferzustand).
Am LS- Eingang muss ein potentialfreier Offner
angeschlossen werden. Ist der LS- Eingang betétigt, .
so kann ein Motorstart in nur erfolgen, wenn die 2 23 24
Lichtschranken fur die jeweilige Laufrichtung (Ment [b4]).
12 LS SE




Wahrend enes Motorlaufs bewirkt en Befehl am LSEingang einen
Stop/Freigabe/Reversierung, je nach Laufrichtung und Einstellung von Menu [b4].
Es konnen mehrere Befehlsgeber in Reihe angeschlossen werden.

Bei aktivierter Schlieffautomatik wird durch die Betétigung des LS Eingangs die
Offenhaltezeit zuriickgesetzt und bleibt solange zurlickgesetzt, bis der Eingang
wieder freigegeben wird. Der LS Eingang ist selbstiiberwachend. Bel jedem
Selbsttest wird der Eingang getestet. Wird ein Fehler festgestellt, so ist je nach
Einstellung von Menli [b4] kein oder nur ein Auflauf moglich.

9.5 Anschluss Schlief3kantensicherung

An den Klemmen 23 (gemeinsamer SE/LS) und 24 (SE) kann eine
8,2KQ-Sicherheitdeiste  angeschlossen werden. Dieser Eingang besitzt
Sicherheitsfunktion und wird Uber Selbsttests der Elektronik Uberwacht. Bel
Anschluss der Sicherheitdeiste ist die Steckbriicke ,, 11* hinter der Klemme 24 auf
SE zu stecken. Bei Kurzschluss oder Unterbrechung ist der SE-Eingang betétigt. Es
kahn ein Motorstart in  Auf- Richtung nur efolgen, wenn die
Schlieffkantensicherung in Auf- Richtung keine Wirkung hat (Ment [b6]). Wéahrend
des  Motorlaufs  bewirkt en Befehl am SE-Eingang  enen
Stop/Freigabe/Reversierung, je nach Laufrichtung und Einstellung von Ment [b6].
Bei aktivierter Schlieffautomatik wird durch die Betdtigung des SE-Eingangs die
Schliefdzeit zuriickgesetzt und bleibt solange zurlickgesetzt, bis der Eingang wieder
freigegeben wird. Der SE-Eingang ist selbstiberwachend. Bei jedem Selbsttest
wird der Eingang getestet. Wird ein Fehler festgestellt so ist kein Start mdglich.

9.6 Antennen Anschluss

Im Lieferumfang ist eine Antennenlitze bereits
angeschlossen.

Sollte dies nicht der Fall sein, ist die Antennen-
litze an Klemme 29 anzuschlief3en und in voller |
Laénge parald zur Hauptempfangsrichtung zu |
gpannen. Grofdte Reichweite ergibt eine Ver- |
legung mit groRem Abstand zu Metallteillen —
(Betondecken, Kabel,...)
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9.7 Blinklicht / Magnetverriegelung

An den Klemmen 3 und 4 kann ein Licht- /
Warnlicht angeschlossen werden.

Uber Menll [b2] wird die Funktion des Licht- /
Warnlichtausgangs eingestellt.

Es erfolgt stets eine Daueransteuerung, flr ein .
Warnlicht muss daher ein selbstblinkendes Lent 250usc
Warnlicht angeschlossen werden.

= ——
=N —

Magnetverriegelung: An den Klemmen 3 und 4 kann anstatt des Licht- /
Warnlichtes eine Magnetverriegelung angeschlossen werden. Im Mentpunkt [b2]
ist dann der Menlwert 00 einzugeben.

9.8 Anschluss E — Schloss

Uber die Klemmen 12 und 13 kann ein

Elektroschloss max. 24V, 4A geschaltet werden. y-~,, __ 10
Die Ansteuerung wird durch die Leuchtdiode OUT 4
angezeigt. Die Dauer der Ansteuerung wird durch 33 e ot13
MenUpunkt [A6] angewahlt. Schlief3en Sie dazu die

Spannung von den Klemmen 32 und 33 Uber diese

Klemmen.

9.9. Gezielte Ansteuerung AUF/ZU/Totmannfunktion
An den Klemmen 25 (AUF), 26 (gemeinsamer)
und 27 (ZU) konnen Befehlsgeber mit

potentialfreiem Kontakt far die
AUF/ZU/Totmannfunktion angeschlossen ——
werden. Anwahl tiber Menii [b9]. 25 26 27

14



10. Steckplatz Funk

Im Audieferzustand ist ein HF-Steckmodul bereits in die Motorsteuerung
eingesteckt. Ist dies nicht der Fall, soist ein HF-Modul seitenrichtig in

die 15-polige Buchsenseite BL 1 aufzustecken.

11. Einlernen eines oder mehrerer Handsender

- Taste Funk einmal kurz driicken. ] oy
- LED-Funk blinkt. ,_,, ,'——,,
- Inder 7-Segmentanzeige wird angezeigt ,, FO". —— )
- Dricken Sie die Taste Funk so oft, bisdie o=
gewiinschte Funktion (siehe Mentipunkt 11.2) HO| | |O]w
angezeigt wird. 1O O Henl:'_'l:l I
- Betdtigen Sie die einzulernende Sendertaste Bis

solange, bisdie LED ,,Funk® dauerhaft leuchtet.
Der Sender ist nun eingelernt.

Wird eln bereits eingelernter Sender erneut eingelernt, so erkennt die Steuerung
dies und belegt keinen weiteren der 19 Speicherplétze.

11.1 Alle Handsender |6schen:

- Taste Funk ca. 6 s dauerhaft gedriickt halten. In der 7-Segmentanzeige wird
, FL“ angezeigt.

- LED-Funk blinkt.

Hort das Blinken der LED-Funk auf, sind alle Codierungen gel Gscht

11.2 Funk-Funktionen

FO Impuls (auf-stopp-zu-..) (nicht bel Totmann)

F1 Auf-Impuls mit Panikfunktion * Stopp*

F2 Zu-Impuls mit Panikfunktion * Stopp*

F3 Stopp- in beide Richtungen

F4 Teloffnung/Gehfltigel*

F5 Licht

F6 Auf-Impuls (ohne Panikfunktion)*

F7 Zu-Impuls (ohne Panikfunktion)*

F8 Out-Relais (wirksam wenn Menti [C4] auf 04) Impuls-Funktion

FO Out-Relais (wirksam wenn Menti [C4] auf 04) Stromstoss-Funktion

15



*Bei Totmann-Funktion ist die betreffende Laufrichtung Gber Funk nicht
ansteuerbar!

Wird kein Sender eingelernt, so wird nach 15 s der Lernmodus automatisch
verlassen.

Die Motorsteuerung kann entweder das 12-Bit Dual-Codierschema, das 18-Bit
Tristate-Codierschema oder Keelog-Codierung lernen.

Mit dem Einlernen des ersten Senders nach dem Loschen aller Codes wird die Art
des Codierschemas festgelegt. Der erste L ernvorgang kann bis zu 10s dauern!

- Die Funkfrequenz und die Modulationsart wird Uber das einsteckbare Funk-
Modul bestimmt.

- Eskoénnen bis zu 19 Codierungen (Sendertasten) mit verschiedenen
Funktionen eingelernt werden.

12. Bedienung des M otor steuer ungsmenus

Wahlen Sie gemal3 nachfolgender Tabelle (Punkt 13.1, Seite 17) die gewtnschten
Parameter der einzelnen Menipunkte aus und tragen Sie diese in der Spalte
Einstellung ein. Durch Betédtigen der Menutaste (, Menu*) langer als 1,0 s wéhlen
Sie die Betriebsart Einstellung.

Eswird ein Mentpunkt (AO...d9) angezeigt.

Mit der ,,+“ oder ,— Taste auf der Motorsteuerung wahlen Sie den zu andernden
MenUpunkt an. Mit kurzem Tastendruck auf ,MenlU“ wéahlen Sie die Betriebsart
Mentwert an. Es wird der eingestellte Wert (00...99) angezeigt.

Mit der ,+* oder ,— Taste geben Sie den benétigten Einstellungswert ein. Mit
kurzem Tastendruck auf ,MenU“ wahlen Sie wieder die Betriebsart Mentpunkt und
verfahren weiter wie oben beschrieben. Wenn ale Anderungen erfolgt sind
wechseln Sie durch dricken der Men(taste (,Menl*) < 1,0 s in die Betriebsart
Funktion.

Anderungen in der Einstellung werden firr den Betrieb sofort bernommen. Wird
im Modus Einstellung langer als 15s keine Taste betétigt, oder wird der Motor
gestartet, erfolgt automatisch ein Anzeigenwechsel auf Funktion.

Aus Sicherheitsgrinden darf eine Anderung der Mentwerte nur bei stehendem
Motor erfolgen.
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13. Inbetriecbnahme und Programmierung der M otor steuer unq

Der Audlieferzustand ist in der nachfolgenden Tabelle, Spalte, Grundwert,
beschrieben. lhre individuellen Einstellungen halten Siein der Spalte
,Einstellungen® fest. Um Anderungen in der Programmierung vorzunehmen, lesen
Sie Punkt 12, Seite 16.

13.1 Ubersicht aller mdglichen Meniieinstellungen

Grundwerte
m
Worte- 2222|022 2.2 E| F| E 2
Menii|, o o | Funktion / Werte N N ERN P F N CE E R S I
bereich ol R (A = B P E A e
Suaumugugumumu-qu 5
g§8|E2(8g| 2| g| g 8| g ©
A0 VOREINSTELLUNG ftr Tor-Typ
00 2-flugeliges Drehtor 00|00 |00 (0O0O|0O0O|0O]|O0O0|O0O
01 1-fligeliges Drehtor
02 Schiebetor
03 Falttor
04 Rolltor
05 |Jupiter 250 zweifllgelig
06 |Jupiter 250 einfligelig
07 |Typ
(Achtung Anderung hat u.U. Einfluss auf all anderen Meniipunkte)
Umschaltung nur bei gleichzeitiger Betatigung der Funk-Taste méglich
Al 00..20 [Motorspannung Sanftauslauf M1 10110 (10| 5 | 10110 [ 10 ] 10
A2 00..20 [Motorspannung Sanftauslauf M2 10110 (10| 5 | 10|10 (10| 10
A3 00..20 [Motorspannung auf Strecke M1 201 20]120(20]|20)20|20|20
A4 00..20 [Motorspannung auf Strecke M2 20(20]20]20]20]20]|20]20
A5 Lange SANFTLAUF Motor1 und Motor2
00 kein Sanftauslauf
01..20 |Laufzeit in 0.5sek Schritten vor Endlage, Startpunkt selbstlernend 05[05]|]05[05|05|08|08| 05
AB ANLAUFZEIT nach Motorstart (Startzeit, E-Schloss, Stromausblendung)
00..05 [Anlaufzeit in 0.5sek Schritten, 0.5..3.0sek 02| 02]|02(02|02|05]05 |02
A7 | 00..30 |Kraftin Auf M1 (Stromstop) 151515151507 |07 | 15
A8 | 00..30 |Kraftin Zu M1 (Stromstop) 1515|1515 15[ 07|07 | 15
A9 | 00..30 |Kraftin Auf M2 (Stromstop) 15|15 [15]|15[ 15|07 |07 | 15
b0 00..30 [Kraftin Zu M2 (Stromstop) 1515|1515 15[ 07|07 | 15
b1 SCHLIERAUTOMATIK
00 ausgeschaltet 00|00 |0OO|(0OO|0O0O)00|0O0(OCO
01..62 |Offenhaltezeit in 2sek Schritten, zzgl. 5sek Vorwarnung
63..90 [Offenhaltezeit 63=3min, 64=4min, ..., 90=30min zzgl. 5sek Vorwarnung
(Zahl — 80 = Zeit in Minuten)
b2 Funktion LICHT / WARNLICHT
00 Nur wahrend dem Motorlauf 00
01 1min Nachlauf nach Motorlauf
02 2min Nachlauf nach Moctorlauf 020202 02|02 )|02]|02
03 3min Nachlauf nach Motorlauf
04 4sek vor Motorstart Auf + Zu und wahrend Motorlauf
05 4sek vor Motorstart Auf + Zu und wahrend Motorlauf - blinkend (1Hz)
06 4sek vor Motorstart Zu und wahrend Motorlauf
07 4sek vor Motorstart Zu und wahrend Motorlauf - blinkend (1Hz)
08 Zustandsanzeige: Tor in Endlage AUF
09 Zustandsanzeige: Tor in Endlage ZU
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Menieinstellung (Fortsetzung)

Grundwerte
m
Wert 2222|122 2 2| 2| E| g 8
Menii|, "o '° |Funktion / Werte e [Z5TREo[a323 2 &
bereich s2|ol2|Z2zlzeRelseR e F
a W|a nle n|© n|lo njom Nl N~ n =
Sol|lZze|lfe| el e e o| @
2 o 2 =1= N w ES < 2] ~
b3 Funktion STROMSTOP / Hinderniserkennung
00 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
01 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
02 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe
03 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Reversierung
04 Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
05 Auflauf: Stop Zulauf: Stop 05
06 Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
07 Auflauf: Stop Zulauf; Reversierung 07
08 Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
09 Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
10 Auflauf: Freigabe Zulauf: Freigabe 10 [ 10 10 [ 10 [ 10
11 Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung 11
12 Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
13 Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
14 Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
15 Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
Achtung: wenn Stromstop "keine Wirkung" kann Steuerung bei Uberlast
beschadigt oder zerstort werden!
b4 Funktion LICHTSCHRANKE
00 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
01 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
02 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe
03 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Reversierung 03 | 03
04 Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
05 Auflauf: Stop Zulauf: Stop
06 Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
07 Auflauf: Stop Zulauf; Reversierung
08 Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
09 Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
10 Auflauf: Freigabe Zulauf: Freigabe 10 | 10 10|10 (10| 10
11 Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung
12 Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
13 Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
14 Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
15 Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
b5 SchlieRen nach Verlassen der Lichtschranke
00 Funktion ausgeschaltet 0o|(0O0O|O0O|0O0O)|0O0O|0O0C]|0OO]|OQO
01..20 [Verzdgerungszeit in 0.5sek Schritten
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Menieinstellung (Fortsetzung)

Grundwerte
m
tslzzlez| 2| 2| 2| 2| B @
menii | Ve | Eunktion / Werte ErlEn|Zn|nnR D S>|d>|2>| &
bereich o2l |Ee|ze(zelcelc2s2| F
allallmllollsllmllmll—dll =
Tol|lZol|l8e| ool o o o @
solg =N ] B o » ~
b6 Funktion SCHLIESSKANTENSICHERUNG
00 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
01 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
02 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe 02|02 (02)02]|02
03 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf; Reversierung
04 8k2 Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
05 8k2 Auflauf: Stop Zulauf: Stop
06 8k2 Auflauf: Stop Zulauf; Freigabe
o7 8k2 Auflauf; Stop Zulauf; Reversierung
08 8k2 Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
09 8k2 Auflauf: Freigabe Zulauf; Stop
10 8k2 Auflauf; Freigabe Zulauf: Freigabe 10110 | 10
1 8k2 Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung
12 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
13 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
14 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
15 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
16 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
17 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
18 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe
19 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Reversierung
20 OSE Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
21 OSE Auflauf: Stop Zulauf: Stop
22 OSE Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
23 OSE Auflauf: Stop Zulauf; Reversierung
24 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
25 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
26 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf; Freigabe
27 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung
28 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
29 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
30 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
31 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
b7 Freigabezeit
00..15 |Freigabezeit in 0.25sek Schritten, 0.25..4.00sek 07 |07 (01| Q7 )07 | 07 | O7 [ O7
b8 Funktion NOTSTOP-Eingang
00 SchlieBautomatik nach Notstop gesperrt 00O (OO (00| QO )OO |0OC|O0OO(O0O
01 Schliefzeit 1auft neu nach Freigabe Notstop ab
02 Nach Notstop nachste Fahrt im Sanftlauf, SchlieRautomatik gesperrt
b8 Funktion Eingange A/B und Funk-Empfanger
00 A:  Auf-Impuls + Panik B:  Zu-lmpuls + Panik 00O (OO (00| QO )OO |0OC|O0OO(OO0
01 A:  Auf-Impuls + Panik B: Zu-Impuls
02 A:  Auf-Impuls + Panik B Zu-Totmann
03 A:  Auf-Impuls B Zu-lmpuls + Panik
04 A:  Auf-Impuls B: Zu-Impuls
05 A:  Auf-Impuls B: Zu-Totmann
06 A:  Auf-Totmann B Zu-Impuls + Panik
a7 A:  Auf-Totmann B Zu-lmpuls
08 A:  Auf-Totmann B Zu-Totmann
09 |A: Impuls (auf-stop-zu-...) B:  Geh-Fligel / Teil-Offnung 09 |09
co Dauer der TEIL-OFFNUNG
00 Geh-Fllgel-Betrieb (nur bei 2-fligeligem Betrieb) 00 00 00 | 0O | OO
01..99 |Laufzeit bis Teil-Offnungs-/Liftungsstellung in 0.5sek Schritten 10| 10 02

*Panikfunktion: Stopp bel Befehl wahrend M otorlauf
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Menieinstellung (Fortsetzung)

Grundwerte
m
222222 2| 2| B 2| 2| &
menii| YOS | ynktion s Werte Erl6nZe|TR|EBolablan| B
bereich el elzalzelsalsalsel =
s nfa nfe nf ufe nfcn nje 1~ n 5
58288 3" | & 8§ g @
c1 1-/ 2- FLUGELIGER BETRIEB
00 2- fligeliger Betrieb 00 00 00 | 00 | OO
01 1- flugeliger Betrieb 01|01 01(01] 01
cz2 Zulaufverz&gerung bei 2-fliigeligem Betrieb
00 keine Zulauf-Verzdgerung 00 (00 |03 |00
01..19 |Zulaufverzégerung in 0.5sek Schritten
20 Zulaufverzdgerung wird automatisch gelernt 20 20| 20 | 20
Cc3 Auflaufverzégerung bei 2-fligeligem Betrieb
00 keine Auflauf-Verzégerung 00 (00|03 |00
01..19 |Auflaufverzégerung in 0.5sek Schritten 04 04 |04 | 04
C4 Funktion Relais-Ausgang OUT
00 E-Schloss (wahrend Anlaufzeit, s. Menl AB) 00 | 00 00 [ 00 |00 | OO
01 Lichtschrankentest
02 Zustandsanzeige: Tor in Endlage AUF 02
03 Zustandsanzeige: Tor in Endlage ZU 03
04 Funk-Modul-Funktion 8 und 9 (bei Stromstof? Abfall nach 10min)
05 Weitergabe Auf-Befehl
C5 Laufzeitbegrenzung
00..99 |in 1sek Schritte, 1sek..100sek 99 | 99 | 99 | 15 | 9o |EEEHEERE o9
cé Art der ENDSCHALTER
00 |interne Endschalter (in der Motorleitung) 00 | 00
01 externe Endschalter (angeschlossen an Kiemmen 16-21) 01 (01|01 01)01]01 (01
02 keine Endschalter (nur Stromstop) nur mit Sicherheitsleisten zuldssig! 02
c7 00 -
C8 00 -
C9 00 3
do 00 2
d1 00 -
d2 00 -
d3 00 -
d4 00 =
d5 00 -
d6 00 -
d7 00 -
d8 Service Modus
00 Bedienfeld frei, Menupunkte verstellbar 00 (00| OO |0OC|(0OOC|0CO|0O| OO
01 Bedienfeld gesperrt, Menupunkte nicht verstellbar
Umschaltung: Notstop, Taste+ und Taste- gleichzeitig
betétigen,
mit Menitaste umschalten
ds9 Fahrtenzahler (nur lesbar, nicht &nderbar)
00 100.000 er Stelle
01 10.000 er Stelle
02 1.000 er Stelle
03 100 er Stelle
04 10 er Stelle
05 1 er Stelle
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Anmerkung zur Meni-Einstellung:

e Die Waetergabe des Auf-Befehls ist zur Verknipfung von zwel
Steuerungen Gedacht. Die Steuerung mit der Weitergabe ist der Master
und deren Out-Relais kann auf den Auf-Eingang einer weiteren Steuerung
verdrahtet werden. Belde Steuerungen miussen mit Schlief3automatik
arbeiten, da nur der Auf-Befehl weitergegeben werden kann.

e Bel Totmann-Funktion ist die betreffende Laufrichtung Uber Funk nicht
ansteuerbar

e Der Menipunkt Stromstop [b3] ist unwirksam, wenn ,Art der
Endschalter [M.C6] auf , keine Endschalter” gestellt ist.

e Bal LS Test Uber Relaiss Ausgang muss der LS-Empfanger zwischen
Klemme 10 und 22 angeschlossen werden. Die Versorgungsspannung des
L S-Senders wird Uber das Relais wahrend des Selbsttest abgeschaltet

Voreinstellung Tor-Typ

- Uber den Menti- Punkt [AQ] kann der Tor- Typ voreingestellt werden.

- Mit Andern des Mentipunktes [AO] werden alle anderen M enlipunkte auf
den zugehdrigen Grundwert (siehe Tabelle) zurtickgesetzt.

- Zum Schutz vor unbeabsichtigten Anderungen |asst sich Mentipunkt
[AO] mit der Taste ,+* und der ,-*“ Taste nur verandern, wenn
gleichzeitig Taste Funk betétigt wird.

Achtung: Fur Impuls/ Gehfligelbetrieb ist in MenUpunkt [b9] der Wert 09

einzugeben.

13.2 Funktion der Menitaste

Wird die Men(taste langer als 1,0 s betétigt, wechselt die Anzeige jewells zwischen
Funktion und Einstellung.
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14. Betriebsart Funktion

Mit Betdtigen der Menutaste ,Men* < 1,0s kann in der Betriebsart Funktion
zwischen Torzustand (Darstellung Endlagen und Torl&ufe durch horizontale

Segmente)

Segment A Motor 1 Endlage ZU
Segment B Motor 1 auf Strecke
Segment C Motor 1  Endlage AUF
Segment D Motor 2 Endlage ZU
Segment E Motor 2  auf Strecke
Segment F Motor 2 Endlage AUF

Segmente laufen aufwérts: Motor |&uft auf

Segmente laufen abwarts. Motor l&uft zu

Segmente blinken: L etzte Fahrt wurde
mit SE, LS oder
Kraftabschaltung
beendet

Punkt rechtes Segment Schlieffautomatik ist

leuchtet: aktiv, Schliefzeit
lauft

und Eingangsanzeige (Darstellung durch 8 vertikale Segmente) gewechselt werden.
Bei der Eingangsanzeige wird somit der Status der Eingénge dargestellt, der
momentan vom Controller erkannt wird.

Segment 1 Motor 1 Endschalter AUF
Segment 2Motor 1 Endschlater ZU

Segment 3 Eingang LS
Segment 4 Eingang SE
Segment 5 Eingang A
Segment 6 Eingang B

Segment 7 Motor 2  Endschalter AUF

Segment 8 Motor 2 Endschalter ZU

Punkt 9 Notstop

Punkt 10 Schlief3automatik ist
aktiv, Schliefszeit |auft
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Zusatzliche Anzeigen:

L ernfahrten:

Kurzzeitiges Anzeigen der Ziffern 1...4=Anzahl der noch durchzufihrenden
L ernfahrten.

L ernen Funk:
Anzeige wechselt zwischen Torzustand und ,, FO...F9* fir die gewéhlte Funktion.
Zusétzlich blinkt die LED ,, Funk” neben der 7-Segmentanzeige.

Fehler meldungen:
Anzeige wechselt zwischen ,,ER* (Error) und Fehlernummer.
Siehe Tabelle Fehlermeldung (Punkt 6)
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15. Zusatzliche Funktionen

15.1 Schliel3automatik

 Die Schlieffautomatik wird Gber Meni bl aktiviert bzw. eingestellt.

» Bei aktivierter Schlieffautomatik bewirkt ein Impuls- oder Funkbefehl immer
einen Lauf in Endlage ,AUF". Steht das Tor in Endlage ,,AUF*, wird mit
einem Impuls- oder Funkbefehl nur die Offenhaltezeit zurlickgesetzt

« Steht das Tor nicht in der Endlage ,,ZU* wird nach Ablauf der Offenhaltezeit 5s
tber den Licht-/Warnlichtausgang vorgewarnt, bevor das Tor in Endlage ,, ZU*
lauft.

« Uber den LS-Eingang wird der Zulauf gestoppt und die Offenhaltezeit
zurtickgesetzt.

* Wird im Zulauf Gber Kraft abgeschaltet, so wird die Schlief3automatik bis zum
nachsten Funk-, Impuls- oder Teil 6ffnungs-Befehl abgeschaltet.

» Wird im Zulauf Uber SE abgeschaltet, wird die Schlieffautomatik nach dem
2. Schliefdversuch bis zum néchsten Funk-, Impuls- oder Telloffnungs-Befehl
abgeschaltet.

» Bei stehendem Motor erfolgt bei SE nur die Ricksetzung der Offenhaltezeit
(keine Abschaltung). Erst nach dem der Eingang nicht mehr betétigt ist, beginnt
die Offenhaltezeit zu z&hlen.

 Die Schlief3automatik ist auch wirksam, wenn das Tor auf der Strecke steht
(Teil6ffnung)

15.2 Kraftabschaltung

- Die Steuerung lernt fir jede Laufrichtung und jeden Motor den maximalen
Motorstrom ein.

- Wird nach der Lenfahrt diessr Wert zuziglich des einstellbaren
Kraftzugabewerts Meni [A7...b0] Uberschritten, so wird je nach Einstellung
von Meni [b3] und der Laufrichtung ein Stopp, Freigabe oder Reversierung
durchgefihrt.

- DieKraftabschaltung wird durch die Fehlercodes ,,Er 27/Er 28 angezeigt.

- Beim Motoranlauf ist die Kraftabschaltung fir die Gber Meni [A. 6]
einstellbare Zeit unwirksam.

- Eine Anderung des Kraftzugabewertes ist nur notig, wenn das Tor Uber
Kraftabschaltung anhalt, obwohl der Lauf durch kein Hindernis gestort
wurde, oder trotz Hindernis kein Stop erfolgt.

- Ein héherer Wert hat zur Folge, dass die Abschaltung unempfindlicher

reagiert.

24



Achtung: Bei einer zu unempfindlichen Einstellung besteht
Verletzungsgefahr durch spéte oder gar keine Abschaltung!

- DieKraftwerte werden mit jedem nicht unterbrochenen Lauf von Endschalter
zu Endschalter geringfiigig korrigiert. Damit wird eine Anpassung beziiglich
Alterung der Anlage, und Sommer- / Winterbetrieb erreicht.

- Wahrend der Lernfahrten ist der Motor strom nicht kraftbegrenzt.

15.3 Zulaufver z6ger ung

Uber Mentii [C2] kann die Zulaufverzdgerung zwischen Motor 1 und Motor 2
eingestellt werden.

> Meni [C2] auf O:
Keine Zulaufverzégerung.
Beide Flligel schlief3en gleichzeitig.

> Ment [C2] auf 1— 19:
Zulaufverzogerung in 0,5 sec. Schritten

> Ment [C2] auf 20:
Die Zulaufverzogerung wird automatisch gelernt in Abhangigkeit der
Zulaufzeiten von Motor 1 und Motor 2, so dass Motor 2 ca. 3—5 sec.
nach Motor 1in die Endlage ,Zu* lauft.

15.4 Auflaufver zoger ung: (bei 2-motorigem Betrieb)

- Im Ment [C3] kann die Auflaufverzdgerung zwischen Antriebsmotor M1 und
Antriecbsmotor M2 eingestel It werden.
Menl [C3] auf 00; keine Auflaufverzbgerung.
Beide Flugel offnen gleichzeitig.
Menl [C3] auf 01-19; Auflaufverzogerung in 0,5 sec. Schritten.
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15.5 Sanft-Audlauf:

- Bevor das Tor die Endlage erreicht hat, wird die Spannung reduziert, wodurch
das Tor langsamer in die Endlage lauft.

- In Meni [AL/A2] kann die Auslaufspannung eingestel It werden.
, 00“ Tor fahrt langsam in die Endlage
, 20“ Tor fahrt mit voller Fahrt in die Endlage

- Die Einstellung der Lange des Sanft- Audlaufs erfolgt in Ment [A5].

- Nach jeder Anderung neue , Lernfahrten” ausfiihren!

16. Fehler meldungen

Fehler werden durch abwechselndes Blinken von ,Er* (Error) und der
Fehlernummer angezeigt.
{Er.00 }bis { Er.13}sind Fehlermeldungen der Selbsttests.

Fehler-Nr. | Fehlerbeschreibung Mal3nahme

00 ROM-Test Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler im Controller vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

01 RAM-Test Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler im Controller vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

02 Watchdog-Test Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

03 EEprom - Zugriff Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

04 EEprom - Daten Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, sind die
gespeicherten Menl — Parameter, die Kraft-
werte oder Laufwege nicht mehr korrekt.

Es kann nur noch [M.AOQ] aufgerufen werden.
Ein Verstellen auf einen anderen Menu-
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Punkt ist nicht moglich.

Die Steuerung muss zuriickgesetzt und neu
eingestellt werden. Anschlief3end sind neue
Lernfahrten durchzufihren.

05

Strommessung M1

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen. Liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

06

Strommessung M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

07

Abschaltung RelaisM 1

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschlussin den Relaisfur M1 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

08

Abschaltung Relais M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschlussin den Relaisfur M2 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

09

Abschaltung Relais M 1+M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss in den Relais-Ansteuerung fur
M1 und M2 vor. Die Steuerung muss
ausgetauscht werden.

10

Transistor-Abschaltung M1

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss im Transistor fur M1 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

11

Transistor-Abschaltung M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss im Transistor fur M2 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

12

Hardware SE

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen:

a) Einstellung [M.b6] und [J.1] bzgl.
angeschlossener Schlief3kantensicherung
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Uberprifen

b) Anschluss der Schliel3kantensicherung,
insbesondere Masseanschluss an Klemme
[KI1.23] Uberpriifen.

c) wenn @) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steuerung
vor. Die Steuerung muss ausgetauscht
werden.

13

Hardware LS

Spannung ausschalten, 10 sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen:

a) Einstellung [M.b4] und [M.C.4] (externer
LS-Test) bzgl. angeschlossener Lichtschranke
Uberprtfen.

b) Anschluss der Lichtschranke, insbesondere
Massenanschluss an Klemmen [K1.23]
Uberpriifen.

c) wenn @) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steuerung
vor. Die Steuerung muss ausgetaucht werden.

{Er.20 }bis { Er.29}sind Stérungsmeldungen und zeigen die Ursachen des letzten

Motorstops
Stérungs- | Stérungsmeldung Maldmahme
Nr.
20 kein Stromim Anlauf Motor 1 | Erneut Startbefehl geben.

Wird Torlauf wieder mit der Fehlermeldung
abgebrochen bedeutet dies, dass kein

M otorstrom gemessen wurde.

a) Strom von Motor 1ist zu gering (< 1A) =>
Motor und Steuerung passen nicht zusammen
b) kein Motor an [KI.5]+[KI.6] ange-
schlossen.

c) Motor defekt oder Kabelbruch.

21

kein Strom im Anlauf Motor 2

Erneut Startbefehl geben.

Wird Torlauf wieder mit der Fehlermeldung
abgebrochen bedeutet dies, dass kein
Motorstrom gemessen wurde.

a) Strom von Motor 2 ist zu gering (< 1A) =>
Motor und Steuerung passen nicht zusammen
b) kein Motor an [KI.5]+[KI.6] ange-
schlossen.

c) Motor defekt oder Kabelbruch.

22

Motorstop durch LS

Der Torlauf wurde durch Betétigen des LS
Eingangs gestoppt.
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Prifen ob Hindernisim Weg.
Wenn nein, Lichtschranke und Einstellung
von [M.b4] Uberprifen.

23

Motorstop durch SE

Der Torlauf wurde durch Betétigen des SE-
Eingangs gestoppt.

Prifen ob Hindernisim Weg.

Wenn nein, Sicherheitseiste und Einstellung
von [M.b6] tberprifen.

24

Motorstop durch Laufzeit-
Uberschreitung

Motorlauf war l&nger alsin [M.C5]
eingestellt. Motor, Getriebe, Notentriegel ung
Uberprtfen.

Ggf. [M.C5] an Torlaufzeit anpassen.

25

Notstop betétigt

Der Torlauf wurde durch Betétigen des
Notstop - Eingangs oder gleichzeitige
Betatigung von Eingang A und Eingang B
(bzw. Funk-Empfanger Kanal 1 + 2)
gestoppt.

26

Stromstop Motor 1

Die Steuerung hat den Torlauf gestoppt, da
die Kréfte an Motor 1 tber den eingelernten
und erlaubten Werten lag.

a) Prufen ob Hindernisim Weg.

b) Leichtgangigkeit Torfltigel und M1 prifen
c) Kréfte und Laufweg |6schen und neue
Lernfahrten durchfthren.

d) Kraftwertein [M.A7] und [M.AS§]
uberprifen ggf. erhbhen

27

Stromstop Motor 2

Die Steuerung hat den Torlauf gestoppt, da
die Kréfte an Motor 1 tber den eingelernten
und erlaubten Werten lag.

a) Prufen ob Hindernisim Weg.

b) Leichtgéngigkeit Torfltigel und M2 prifen
c) Kréfte und Laufweg |6schen und neue
Lernfahrten durchfthren.

d) Kraftwerte in [M.A9] und [M.b0]
uberprifen ggf. erhbhen

28

Unterspannung

Die Versorgungsspannung der Steuerung ist
Zeitweise oder dauerhaft zu gering.
Netzanschluss Uberprufen.
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17 I ndex:

e Gehfllgel
Bei zwefllgeligen Toranlagen kann ein Fligel as , Gehfllgel“ gewahlt

werden. Dieser kann dann separat gedffnet werden (z.B. Durchgang fir
Personen)

e Reversierung
Bei verschiedenen Sicherheitsfunktionen konnen Sie wahlen, wie sich das Tor
gegebenenfalls verhaten soll. Bel ,Reversierung” fahrt das Tor in
Gegenrichtung bis zur Endlage.

e Panikfunktion
Bei Panikfunktion fuhrt ein Auf-/Zu-Befehl bei einem Torlauf immer zu
einem Stop des Torlaufes. Erst eine weitere Betétigung startet das Tor dannin
die gewlnschte Laufrichtung.

e Sanft-Auslauf
Damit das Tor nicht mit voller Geschwindigkeit an seinen Endanschlag fahrt,
kann die Motorleistung / Motordrehzahl auf dem letzten Stlick Laufweg
reduziert werden.

e Stromstop
Die Steuerung Uberwacht den Motorstrom zur Hinderniserkennung. Wenn der
eingestellt Wert Uberschritten wird, kann gewahlt werden, wie die Steuerung
darauf reagiert.

30



Notizen
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