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Der Hersteller:
Anschrrift:

Erkiart, dass:

~

CE - KONFORMITATSERKLARUNG

FAAC S.p.A.
Via Benini, 1

Das elektronische Steuergerat E550

- 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIEN

* den wesentlichen Sicherheitsanforderungen der folgenden Richtlinien entspricht:

73/23/EWG und nachfolgende Aqderung 93/68/EWG.
89/336/EWG und nachfolgende Anderungen 92/31/EWG und 93/68/EWG

Zusdtzliche Anmerkung:

Dieses Produkt wurde den Prufungen in einer typischen homogenen Konfiguration unterzogen
(alle Produkte stammen aus der Produktion der Firma FAAC S.p.A.).

Bologna, 01. Januar 07
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HINWEISE FUR DIE INSTALLATION
ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Um die Sicherheit von Personen zu gewdhrleisten, sollte die Anleitung
aufmerksam befolgt werden. Eine falsche Installation oder ein fehlerhafter Betrieb
des Produktes kénnen zu schwerwiegenden Personenschaden flihren.

Bevormit derInstallation des Produktes begonnen wird, sollten die Anleitungen aufmerksam
gelesen werden.

Das Verpackungsmaterial (Kunststoff, Styropor, usw.) solite nicht in Reichweite von Kindem
aufbewahrt werden, da es eine potentielle Gefahrenquelle darstellt.

Die Anleitung solite aufbewahrt werden, um auch in Zukunft Bezug auf sie nehmen zu
kénnen.

Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fur denin diesen Unterlagen angegebenen Gebrauch
entwickelt und hergestellt. Jeder andere Gebrauch, der nicht ausdriicklich angegebeniist,
kénnte die Unversehrtheit des Produktes beeinfrachtigen und/oder eine Gefahrenquelle
darstellen.

Die Firna FAAC lehnt jede Haftung fur Schaden, die durch unsachgemdBen oder nicht
bestimmungsgemdaken Gebrauch der Automatik verursacht werden, ab.

Das Gerdt solife nicht in explosionsgef@hrdeten Umgebungen installiert werden: das
Vorhandensein von entflammbaren Gasen oder Rauch stellf ein schwerwiegendes
Sicherheitsrisiko dar.

Die mechanischen Bauelemente mussen den Anforderungen der Normen EN 12604 und
EN 12605 entsprechen.

FUrLander, die nicht der Europdischen Union angehdéren, sind fUr die Gewdhrleistung eines
entsprechenden Sicherheitsniveaus neben den nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften
die oben aufgefihrten Normen zu beachten.

Die Firmna FAAC Ubemimmt keine Haftung im Falle von nicht fachgerechten Ausfuhrungen
bei der Herstellung der anzutreibenden SchlieBvorichtungen sowie bei Deformationen,
die eventuell beim Betrieb entstehen.

Die Installation muB unter Beachtung der Normen EN 12453 und EN 12445 erfolgen.
FurLander, die nicht der Europdischen Union angehdren, sind fur die Gewdhrleistung eines
entsprechenden Sicherheitsniveaus neben den nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften
die oben aufgeflhrten Normen zu beachten.

Vor der Ausfuhrung jeglicher Eingriffe auf der Anlage ist die elekirische Versorgung
auszuschalten.

Auf dem Versorgungsnetz der Automation istein omnipolarer Schatter mit Offnungsabstand
der Kontakfe von Uber oder gleich 3 mm einzubauen. Darlber hinaus wird der Einsatz
eines Magnetschutzschalters mit 6 A mit omnipolarer Abschaltung empfohlen.

Essollte Uberpruftwerden, ob vor der Anlage ein Differentialschatter mit einer Ausloseschwelle
von 0,03 A zwischengeschalfet ist.
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Es sollfe Uberprift werden, ob die Erdungsanlage fachgerecht ausgefuhrt wurde. Die
Metallteile der SchlieBung solliten an diese Anlage angeschlossen werden.

Die Sicherheitsvorrichtungen (Norm EN 12978) ermdglichen den Schutz eventueller
Gefahrenbereiche vormechanischen Bewegungsrisiken, wie zum Beispiel Quetschungen,
Mitschleifen oder Schnittverletzungen.

Fir jede Anlage wird der Einsatz von mindestens einem Leuchtsignal empfohlen (bspw.:
FAACLIGHT) sowie eines Hinweisschildes, das Uber eine enfsprechende Befestigung mit
dem Aufbau des Tors verbunden wird. Darliber hinaus sind die unter Punkt *15” erwahnten
Vorrichtungen einzusetzen.

Die Firma FAAC lehnt jede Haftung hinsichtlich der Sicherheit und des stérungsfreien
Betriebs der Automation ab, soweit Komponenten auf der Anlage eingesetzt werden,
die nicht im Hause FAAC hergestellt wurden.

Bei der Instandhalfung soliten ausschlieBlich Originalteile der Firma FAAC verwendet
werden.

Aufden Komponenten, die Teil des Automationssystems sind, sollten keine Verdnderungen
vorgenommen werden.

Der Installateur solite alle Informationen hinsichtlich des manuellen Betriebs des Systems
in Notfallen liefern und dem Betreiber der Anlage das Anleitungsbuch, das dem Produkt
beigelegt ist, Ubergeben.

Weder Kinder noch Erwachsene sollifen sich wéhrend des Betriebs in der unmittelbaren
Né&he der Autormation aufhalten.

Die Funksteuerungen und alle anderen Impulsgeber solliten auBerhalb der Reichweite
von Kindemn aufbewahrt werden, um ein versehentliches Aktivieren der Automation zu
vermeiden.

Der Durchgang/die Durchfahrt soll nur bei stillstehender Automation erfolgen.
Der Betreiber sollte keinerlei Reparaturen oder direkte Eingriffe auf der Automation
ausfuhren, sondem sich hierfur ausschlieBlich an qualifiziertes Fachpersonal wenden.

Wartung: mindestens halbjéhrlich die Anlagefunktionstichtigkeit, besonders die Funktionstuchtigkeit
der Sicherheitsvorichtungen (einschl. falls vorgesehen, die Schubkraft des Anfriebs) und der
Entriegelungsvorichtungen Uberprifen.

Alle Vorgehensweisen, die nicht ausdriicklich in dervorliegenden Anleitung vorgesehen
sind, sind nicht zuldssig
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( ELEKTRONISCHES STEUERGERAT E550 )

1 HINWEISE

A Achtung: Vor Arbeiten am elekironischen Steuergerdt (Anschllsse, Wartung usw.) stets die Stromzufuhr
unterbrechen.

- Vor der Anlage einen thermomagnetischen Fehlerstrom-Schutzschalter mit entsprechender Ausidseschwelle einbauen.
- Das Erdungskabel an die entsprechende Klemme an den Steckverbinder J1 des Steuergerdts anschlielen (siehe Abb. 1).
- Die Versorgungskabel stets von den Steuer- und Sicherheitskabeln (Taste, Empfanger, Fotozellen) tfrennen.

Um jegliche elekirische Storung zu vermeiden, getrennte Ummantelungen oder abgeschirmte Kabel (mit geerdeter
Abschirmung) verwenden. )

Das elekironische Steuergerat E550 wurde fur die Steuerung der Offnung von Kipptoren mit einem oder zwei Motoren
entwickelt.

Dank der Steuerung eines Encoders und der Endschalter beim Offnen und SchlieRen kann das Gerdt bei sachgemdaBer
Verwendung eine den geltenden Sicherheitsbestimmungen entsprechende Installation gewdhrleisten.

Das elektronische Steuergerdt ES50 SLAVE bildet eine Schniftstelle fUr den zweiten Motor, auf der auch die
Servicelampe montiert ist.

2 TECHNISCHE DATEN 4 LAYOUT UND BAUTEILE E550
Versorgungsspannung
Vac (+6% -10%) / Hz. 230/50. O 12345678910

Aufgenommene Leistung (W) 12 SJ3 )

Max. Last Motoren (W) 800

J3
Versorgung o @"‘
Zubehor (Vdc)
Max. Stromstdrke Zubehdr (mA) 300 o > 5
Temperatur am Aufstellungsort (°C) -20/ 455 DL
Schmelzsicherungen Schattireis Netz / Zubehtr AN oo @
Schnellonschiuss der Karte mit 5 Pin Minidec (AR A X B D

l
FCcC
Schnellanschluss Decoder, Empféinger, RP/RP 2 °
Open / Encoder / Sichereitseinrichungen F2 nn n °
Eingainge auf der Kiemmenleiste beim SchiieBen / Sicherheitseinrichfungen ,Tl @ +[- F\ O

. beim Offnen / Endschatter beim Offnen / T
(herausziehbar) Endschater beim SchiieBen / Binkeuchie 0
230Voc - 60W )
Ausgange auf der Klemmenleiste Motor / extemne Servicelampe @ oy
(herausziehbar) 230 Vac / Zubehorversorgung 24 Vide a
Max. Last integrierte 25 O
Servicelampe (W) 0)
Max. Last externe Servicelampe
250
W)
O Ui J2 O
J2
O \=—=@), L2
PEN L 111213141516
Abb. 1
3 FUNKTIONSPARAMETER
Steuerungslogik Automatikoetrieb / halbautomatischer Betrieb e e R T
Pausenzeit programmierbar von 0 bis 4 M. (Defoutt = 2 Min) F1 | SCHMELZSICHERUNG 5x20 5A/250V (Netzschattung)
Max. Anlaufdrehmoment JA/NEN F2 | SCHMELZSICHERUNG 5X20 500mA / 250V (Zubehdr)
Fail Safe JA/NEIN J1 KLEMMENLEISTE Eingang Versorgung 230 Vac
Vorblinken programmierbor von 0 bis 10 Sek. (Defoult = 0 Sek) Jjo | KLEEMMENLEISTE Ausgong Mofor, Blinkleuchte und ext
Elektronische Kupplung programmierbar auf 50 Stufen Senvicelampe . — -
Ausiésen des Endschalters 2 Funktionsweisen 43| KIEMMENLEISTE Niederspannung, Eingange/Zubenor
: J4 | SCHNELLANSCHLUSS DECODER / MINIDEC / EMPFANGER RP
Leitschaltung der rogrammierbar von 0 bis 4 Min. (Defautt = 30 Sek.) “
Auslésen der N P2 |PROGRAMMIERTASIE ,- “
Sicherheitseinrichfungen P3| PROGRAMMIERTASIE ,F
DL | DISPLAY flr Anzeige und Programmierung
LP1 | SERVICELAMPE 25 W 230Vac E14
TF1 | TRANSFORMATOR
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5 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
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5.1 BESCHREIBUNG DER ANSCHLUSSE

5.1.1 KLEMMENLEISTE J1 (Hochspannung)

Klemmenleiste fur Versorgung 230V~ 50Hz. (L=Phase,
N=Nullleiter).

Die elekirische Anlage erden und das Erdungskabel des
Antriebs an die Klemme ,PE" anschlieBen.

5.1.2 KLEMMENLEISTE J2 (Hochspannung)

Klemmenleiste 230V~ fur den Anschluss von:

Motor: an die Klemmen OP und CL werden die Phasen des
Motors angeschlossen (schwarzes und braunes Kabel),
an die Klemme COM hingegen ist der Sammelkontakt
(blaues Kabel) anzuschlieBen. Der Anlaufkondensator
wird parallel an die Phasen angeschlossen.

Blinkleuchte: Eine Blinkleuchte mit max. Starke 60W zwischen

den Klemmen 15 und 16 anschlieBen.

Servicelampe: zwischen die Klemmen 14 und 16 die

Servicelampe der SLAVE-Karte oder der
externen Lampen mitmaximaler Gesamtstarke
250W anschlieen.

5.1.3 KLEMMENLEISTE J3 (Niederspannung)
1 = © = Sammelkontakt Eingéinge/Minuspol Zubehdrversorgung
2 = © = Sammelkontakt Eingdnge/Minuspol Zubehdrversorgung
3 = @ = Pluspol Zubehérversorgung 24Vdc (®).

/\ Die Héchstbelastung des Zubehérs betréigt 300mA.

A

4 = -FSW TX = Minuspol Versorgung Sender Fotozellen.

Der vom Minuspol der Sender getrennte Anschluss ermoglicht
die Verwendung der Failsafe-Kontrolle auf den Fotozellen,
wodurch das Sicherheitsniveau der Anlage erhdht wird. Ist
die Failsafe-Uberwachung deaktiviert, so ist die Klemme ein
Minuspol fUr die Zubehdrversorgung.

5 = FCA = Kontakt Endschalter beim Offnen (Ruhekontakt).

Der Endschalter beim Offnen besteht aus einem Mikroschalter,
der durch den Nocken betdatigt wird, wenn das Tor die Position
offen erreicht, und die Bewegung sofort oder auf der Grundloge
der vorgenommenen Programmierung nach 3 Sekunden
stoppt.

6 = FCC = Kontakt Endschalter beim SchlieBen (Ruhekontakt).
Der Endschalter beim SchlieBen besteht aus einem Mikroschaiter,
der durch den Nocken betatigt wird, wenn das Tor die Position
geschlossen erreicht, und die Bewegung sofort oder auf der
Grundlage der vorgenommenen Programmierung nach 3
Sekunden stoppt.

Fir den reibungslosen Betrieb der Steuereinheit MUSSEN
/\ beide Endschalter unbedingt angeschlossen werden.

Zur Berechnung der Aufnahmewerte wird auf die
Betriebsanleitungen der einzelnen Zubehbrteile
verwiesen.

7 = FSW OP = Kontakt der Sicherheitsvorrichtungen beim Offnen (Ruhekontakt)
Unter Sicherheitsvorrichtungen sind alle Vorrichtungen (Fotozellen,
empfindliche Leisten ...) mit Ruhekontakt zu verstehen, die ausiosen
und die Offnungsbewegung des Tors anhalten oder umkehren,
wenn ein Hindernis in dem jeweils von ihnen geschutzten
Bereich erfasst wird. (siehe Kap. 7.4- Erweiterte Programmierung).
Wahrend der SchlieBbewegung haben sie keine Wirkung.
Die Sicherheitseinrichtungen beim Offnen hemmen jeden
Open-Impuls, wenn sie bei geschlossenem Tor belegt sind.
Fur die Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen sind die
Ruhekontakte in Reihe zu schalten. )
I Wenn keine Sicherheitsvorrichtungen beim Offnen
angeschlossen werden, ist der Kontakt ,,FSW OP*
mit der Klemme 4 zu lberbriicken.
8 = FSW CL = Kontakt der Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBen (Ruhekontakt)
Unter Sicherheitsvorrichtungen sind alle Vorrichtungen (Fotozellen,
empfindliche Leisten ...) mit Ruhekontakt zu verstehen, die auslésen
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und die SchlieBbewegung des Tors umkehren, wenn ein Hindernis
in dem jeweils geschltzten Bereich erfasst wird. Wahrend der
Offnungsbewegung haben sie keine Wirkung, auBer in der Funktion
Ad (siehe Kap. 7.4 Erweiterte Programmierung).
Die Sicherheitseinrichtungen beim SchlieBen hemmen jeden
Open-Impuls, wenn sie bei offenem Tor belegt sind.
FUr die Installation mehrerer Sicherheitsvorrichtungen sind die
Ruhekontakte in Reihe zu schalten.

-5 Wenn keine Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBen angeschlossen werden, ist der Kontakt
»FSW CL* mit der Klemme 4 zu Uberbrucken.

9 = ENCODER = Eingang flir das Encodersignal.

An diese Klemme muss das vom Encoder eingehende Signal
angeschlossen werden. Fur die Speisung des Encoders
die restlichen beiden Drahte an die Klemmen ,1-3"
anschlieen und hierzu die auf der Darstellung angegebene
Polaritat beachten (siehe Abb. 2.).

A Ohne Encoder funktioniert die Steuereinheit nicht.

Bei Anwendungen mit zwei Motoren ist der Encoder
lediglich auf Motor 1 anzubringen (dem mit dem
Steuergerdat).

10 = OPEN = Open-Impuls (Arbeitskontakt)

Zu verstehen ist darunter eine beliebige Vorrichtung (Taste,
Detektor ...), die dem Tor durch das SchlieBen eines Kontakfs
einen Impuls fur die Offnung sendet.

Fur die Installation mehrerer Open-Vorrichtungen sind die
Arbeitskontakte parallel zu schalten.

STOP = Stopp-Impuls (Ruhekontakt)

Zuverstehenisteine geeignete Vorichtung, die die Bewegung
des Tors durch das Offnen eines Kontakts unverztglich
anhdlt. Den STOPP-Kontakt in Reihe an den Sammelkontakt
der Endschalter anschlieBen (siehe Abb. 2). Wenn keine
STOPP-Taste angeschlossen wird, ist der Sammelkontakt
der Endschalter an die Klemme 2 anzuschlieBen.
FUr den Einbau mehrerer STOPP-Vorrichtungen, die
Ruhekontakte in Reihe schalten.

5.1.4. STECKVERBINDER J4 (Niederspannung)

Der Steckverbinder J4 (Abb. 4) wird fur den Schnellanschluss

von Minidec, Decoder und Empfangern RP eingesetzt. Die

Empfénger-/Decoderkarte muss so eingesteckt werden,

dass die Bauteile zur Mitte der Karte hin gerichtet sind.

A Vor dem Ein- und Ausstecken der Karte ist STETS
die Stromversorgung zu unterbrechen.

/ Beispiel flr den Anschluss des Funkempfangers \

RP
.
=

Abb. 4

E550
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6 ANZEIGE-LED (Status der Eingange)

Auf der Karte befindet sich ein Display mit zwei Ziffern, das
wdhrend des Normalbetriebs den Zustand der Eingdnge
anzeigt. Nachfolgend ist die exakte Ubereinstimmung
zwischen den horizontalen Segmenten (die nachfolgend als
LED bezeichnet werden) des Displays und den Eingdngen
aufgefuhrt,

Die unten angegebene Tabelle zeigt den Zustand der LED
in Bezug auf den Zustand der Eingdnge.

OPEN e | ENCODER
Tab.1 ZUSTAND DER LED
LED EIN AUS
OPEN Offnungsimpuls akfiv Offnungsimpuls
nicht aktiv
ENCODER |LED blinkt wahrend des Betriebs
FSW OP |Sicherheitseinrichtungen | Sicherheitseinrichtungen
beim Offnen frei pbeim Offnen belegt
FSW CL |Sicherheitsvorrichtungen | Sicherheitsvorrichfungen
beim SchlieBen frei beim SchlieBen belegt
FCA Endschalter beim Offnen | Endschalter beim Offnen
frei belegt
FCC Endschalter beim Endschalter beim
SchlieRen frei SchlieBen belegt
LED ein = Kontakt geschlossen / LED aus = Kontakt offen

: Fett gedruckt sind die Zustinde der LED bei
geschlossenem Tor oder bei Tor in Ruhestellung
dargestellt.

7 PROGRAMMIERUNG

A Das System mit Strom versorgen und sicherstellen,
dass kein Impulsgeber aktiv ist und einen
OPEN-Impuls senden kann.

Mit diesem elekironischen Steuergerdt konnen die Parameter

in Bezug auf Schubkraft, Geschwindigkeit und Empfindiichkeit

gemdl den einschldgigen gesetzlichen Vorschriften zur

Einhaltung der Aufprallkurve eingestellt werden. (siehe
Abschnitt 7.2).

Fur die Programmierung der Betriebsart der Automation
muss der Modus ,,PROGRAMMIERUNG" aufgerufen werden.
Die Programmierung gliedert sich in zwei Teile:
BASISPROGRAMMIERUNG und ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG

[@: Die Anderung der Programmierparameter
ist sofort wirksam, wdhrend die endqulfige
Speicherung erst dann erfolgt, wenn
die Programmierung beendet und der
Anzeigemodus des Zustands der Automation
erneut aufgerufen wird. Wenn die
Stromzufuhr zum Gerdt unterbrochen

wird, bevor der Anzeigemodus des

Zustands erneut aufgerufen wird, gehen alle
vorgenommenen Anderungen verloren.

Die Ruckkehr zum Anzeigemodus des
Zustands ist an jeder beliebigen Stelle
der Programmierung und in jeder Stufe

moglich, und zwar durch gleichzeitiges
Drdcken der Tasten F und -.

DEUTSCH
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7.1 BASISPROGRAMMIERUNG

Die BASISPROGRAMMIERUNG wird mit der Taste F aufgerufen:

. Bei (anhaltendem) Drucken der Taste erscheint die Bezeichnung der ersten Funkfion auf dem Display.

. Wenn die Taste losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funktfion, der mit den Tasten + und - gedndert

werden kann.

J Bei erneutem (anhaltendem) Drucken der Taste F erscheint die Bezeichnung der ndchsten Funktion auf dem Display.
o Bei der letzten Funktion wird die Programmierung durch Drdcken der Taste F beendet und das Display zeigt

emeut den Zustand der Eingénge an.
Die nachfolgende Tabelle (Tab. 2) zeigt die Abfolge der Funktionen, die mit der BASISPROGRAMMIERUNG aufgerufen
werden kénnen:

Tab. 2
BASISPROGRAMMIERUNG @
Display | Funktion dFo1
= DEFAULT-PROGRAMMIERUNG: ]
] oo Neutraloedingung. -
0l Defautt Ll geladen

02 Defautt Ui’ nicht verwendet

03 Defautt L3 nicht verwendet

oM Default 4 nicht verwendet

Wenn kein Defaultwert geladen oder gedndert werden soll, den Abstand dF auf dem Wert ULl beibehalten.

| 1 | STEUERUNGSLOGIKEN: C
U E Halbautomatisch L
EP Halbautomatischer ,Schrittbetrieb”
H Automatisch
H

=0

Automatischer ,Schrittbetrieb”

1 PAUSENZEIT: min
| Diese Funktion sfeht nur dann zur Verfigung, wenn eine automatische Steuerungslogik ausgewahit wurde, | =
Programmierbar von U bis 55 Sek. — im Sekundentakt.

Die Anzeige dndert sich dann in Minuten und Zehntelsekunden (getrennt durch einen Punkf) und die Zeit wird
im 10-Sekunden-Takt ein_gesTelIT, bis zu einem Hochstwert von 5. | Minuten.

Bsp.: Wenn das Display .5, anzeigt, entspricht die Pausenzeit 2 Minuten und 50 Sekunden.

| Beenden der Programmierung, Ruckkehr zur Anzeige des Zustands der Eingdnge.
[} (siehe Kapitel 6)

7.2 EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER BEIM OFFNEN UND SCHLIESSEN
1) Den Antrieb entriegeln.
2) Das Tor bis zur gewunschten Stelle 6ffnen. Den Nocken bis zur Aktivierung des Mikroschalters FCA einstellen.
3) Die Schraube auf dem Nocken festziehen.
4) Das Tor bis zur gewunschten Stelle schlieBen. Den Nocken bis zur Aktivierung des Mikroschalters FCC einstellen.
5) Die Schraube auf dem Nocken festziehen.
6) Den Antrieb emeut verriegeln.

7.3 PRUFUNG DER DREHRICHTUNG
Fur die Uberprifung des exakten Anschlusses der Phasen des Motors sind die nachfolgenden Schritte vorzunehmen:

1) Den Antrieb flr den Handlbetrieb einrichten.

2) Den Flugel mit der Hand auf die Hdlfte der Offnungsposition schieben.

3) Den Antrieb verriegeln.

4) Das System mit Strom versorgen. )

5) Einen Offnungsimpuls (OPEN) senden und sicherstellen, dass der Motor die Offnung des Tors bewirkt. Sollte sich das
Tor schlieBen, sind die Phasen des Elekiromotors (braunes und schwarzes Kabel) auf der Klernmenleiste der Karte
miteinander zu vertauschen.

Bei der Anwendung mit zwei Antrieben sind den Klemmen ,COM,OPCL" der Karte E550 und der SLAVE-Karte Kabel in
derselben Farbe zuzuweisen, wobei die Phasen fur beide Motoren vertauscht werden mussen.

* Vor jedem Start nimmt die Karte eine elekironische Kontrolle vor (hierfUr muss der Motor angeschlossen sein).
[@ Wenn versucht wird, die Karte ohne die Last des Motors oder mit einer unzureichenden Last zu betreiben, gelangt
keine Spannung auf den Motorausgang.
[@ * Das Servicelicht aktiviert sich beim Start des Motors und leuchtet nach Beendigung der Bewegung fur den
einprogrammierten Zeitraum auf.
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7.4 ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG

Die ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG wird mit den Tasten F und + aufgerufen:

1) Die Taste F drlcken, nicht loslassen, und die Taste + drlcken. -

2) Beim Loslassen der Taste + zeigt das Display die Bezeichnung der ersten Funktion ().

3) Wenn die Taste F losgelassen wird, zeigt das Display den Wert der Funktion, der mit den Tasten + und - gedndert
werden kann.

4) Bei emeutem (anhaltendem) Drucken der Taste F erscheint die Bezeichnung der ndchsten Funktion auf dem Display
Usw.

5) Bei der letzten Funktion wird die Programmierung durch Dracken der Taste F beendet und das Display zeigt erneut
den Zustand der Eingdnge an (siehe Kapitel 6). )

6) An jeder beliebigen Stelle der ERWEITERTEN PROGRAMMIERUNG bestent die Moglichkeit, die Anderungen zu speichern
und die Programmierung direkt zu beenden, und zwar durch Dricken der Taste F und gleichzeitiges Drucken der
Taste -.

FAAC
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Die nachfolgende Tabelle (Tab. 3) zeigt die Abfolge der Funkfionen, die mit der ERWEITERTEN PROGRAMMIERUNG
aufgerufen werden kdnnen.

7.5 FESTSTELLUNG DER POSITITIONSGRENZEN DES TORS
Wahrend seiner Bewegung bedarf das Kipptor, je nach der Position, in der es sich befindet unterschiedlicher Werte in
Bezug auf Schubkraft, Geschwindigkeit und Empfindlichkeit. Dieses elekironische Steuergerdt ist mit einer unabhdngigen
Einstellung der Parameter (-1, 51, El, 2, 5, E£) beim SchlieBvorgang zwischen dem oberen Teil (Bereich B) und dem
unteren Teil (Bereich A) des Tors ausgerustet.
FUr die Feststellung der beiden Bereiche A und B muss der Punkt X bestimmt werden. Hierzu wird auf die Abb. 5 oder
6 verwiesen.

Den Anftrieb entriegeln.

2) Das Kipptor auf 30° positionieren.

3) Damit die Neigung auf 30° erleichtert wird, die Positionierschablone (am Ende dieser Betriebsanleitung) verwenden.

4) Den Punkt X feststellen und markieren, entsprechend den Angaben in Abb. 5 oder 6.

5) Das Tor mit der Hand schlieRen, den Antriel wieder verriegeln und das System mit Strom versorgen.

6) Die ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG mit den Tasten F und + aufrufen und die erste Funktion (Fo) anzeigen.

7)  Mit einem OPEN-Befehl das Tor elekirisch offnen und so weit neigen, bis die Ubereinstimmung mit dem Punkt X
erreicht ist.

8) Das Tor mit einem anderen OPEN-Befehl schlieBen.

9) E)en g’_uf dem Display angezeigten Wert als Wert des spdter einzugebenden Parameters Fl, vermerken (Bsp.: T
Fl = cl).

10) Das Tor mit einem OPEN-Befehl vollstandig 6ffnen. 0

11) Abwarten, bis der Motor still steht. ‘IQ

12) Den oju_f dem Display angezeigten Wert als Wert des spater einzugebenden Parameters F2, vermerken (Bsp.: =)
P2 = d0).

13) Die vermerkten Werte Pl und P2 in die entsprechenden Parameter der ERWEITERTEN PROGRAMMIERUNG g
eingeben.

o
[
o

Eine Prifung der Aufprallkurve vomehmen und die Werte 1, 51, El, F2, 5
Vorschriften eingehalten werden.

1

E2 so adndern, dass die geltenden

/ Abb.S\ Abb. 6\

AW

300 mm.
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Tab. 3
ERWEITERTE PROGRAMMIERUNG @ + 62
Display | Funktion dFo1
m POSITION DES TORS: E

Angezeigt wird die Position des Tors wahrend der motorischen Bewegung von LI bis 5.

FUr die Erkidrung des Parameters P11 wird auf das Kapitel 7.5 verwiesen.

]| OBERE GRENZE DES BEREICHS A: N
1

Definiert die obere Grenze des Bereichs A, in der die nachfolgenden Funktionen Schubkraff, Geschwindigkeit
und Empfindlichkeit Encoder F1, 51, El einzustellen sind (den Wert P| laut Erkidrung in Kap. 7.5 einfligen).

o1 OBERE GRENZE DES BEREICHS B: |
_ Definiert die obere Grenze des Bereichs B, in der die nachfolgenden Funktionen Schubkraft, Geschwindigkeit -

und Empfindlichkeit Encoder 2, 52, £ einzustellen sind (den Wert P2 laut Erkidrung in Kap. 7.5 einfiigen).

‘ KRAFT BEI DER OFFNUNG: Iz

Regelt die Kraft in der Offnungsphase von Ul bis 5L,

~ 7 KRAFT BEIM SCHLIESSEN BEREICH B:

Regelt die Kraft in der SchiieBphase von [l bis 5.

_ I KRAFT BEIM SCHLIESSEN BEREICH A:

Regelt die Kraft in der SchiieBphase von [l bis 5L,

2 GESCHWINDIGKEIT BEIM SCHLIESSEN BEREICH B: I_II‘

Regelt die Geschwindigkeit beim SchlieBen im Bereich B von Ul bis 1
(I = max. Geschwindigkett, Ul = min. Geschwindigkett).

L
Q
()
4
-
L
Q

- GESCHWINDIGKEIT BEIM SCHLIESSEN BEREICH A:

Regelt die Geschwindigkeit beim SchiieBen im Bereich A von Ul bis |0
(I = max. Geschwindigkett, Ul = min, Geschwindigkei).

— = EMPFINDLICHKEIT DES ENCODERS BEREICH B: Il

Regelt die Empfindlichkeit des Quetschschutzes im Bereich B von [l bis 51

(50 = min. Empfindliichket, [l = max. Empfindiichkett).

I EMPFINDLICHKEIT DES ENCODERS BEREICH A: I

Regelt die Empfindlichkeit des Quetschschutzes im Bereich A von Ll bis 50
I

(50 = min. Empfindlichket, [l = max. Empfindiichkett).

| O | SERVICEBELEUCHTUNG:

Mit dieser Funktion wird die Einschaltzeit der Servicelampe eingestellt,

Programmierbar von [ bis 59 Sek. —im Sekundentakt,

Die Anzeige dndert sich dann in Minuten und Zehntelsekunden gge’rrenn‘r durch einen Punkt) und die Zeit wird
im 10-Sekunden-Tokt eingestellt, bis zu einem Hochstwert von . | minuten.

Bsp.: Wenn das Display .5, anzeigt, entspricht die Pausenzeit 2 Minuten und 50 Sekunden.
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MAX. ANLAUFDREHMOMENT: I

4 = Ein no = Aus

FAIL SAFE (Prifung der Funktionstlchtigkeit der Sicherheitseinrichtungen):

Y =Ein no = AuS

- VORBLINKEN der Blinkleuchte: I
-

programmierbar von L bis I Sek. — im Sekundentakt.

- AUSLOSEN DES ENDSCHALTERS: Il
I

no = FCAFCC: kormmit sofort zum Stillstand.
- = FCA: bremst 3 Sekunden lang alb und kommi dann zum Stillstand.
FCC: kommt nach 3 Sekunden bei der eingesteliten Geschwindigkeit zum Stillstand.

AUSLOSEN DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN: 1

Mit dieser Funktion wird die Funkfionsweise des Motors bei Belegen der Sicherheitseinrichtungen eingestellt:

5E = FSW OP blockiert die Bewegung beim Offnen, bei Freiwerden wird die Offnungsbewegung weitergefihrt,
Hd = Bei still stehendem Kipptor (geschiossen, offen oder blockiert) und bei belegtem FSW CL aktiviert ein
OPEN-Impuls die Blinkleuchte und die Bewegung startet nur beim Freiwerden von FSW CL™ (Funktion ADMAP).
Wahrend der Bewegung des Tors bewirkt FSW OP die Umkehrung der Bewegung und FSW CL die Blockierung
und die Umkehrung beim Freiwerden ",

LL = FSW OP kehrt die Offnungsbewegung um, FSW CL kehrt die SchlieBbewegung um.

™ Bei angewdhltem Vorblinken startet die Bewegung nach Ablauf der eingestellien Vorblinkzeit.

I Beenden der Programmierung, Ruckkehr zur Anzeige des Zustands der Eingange.
[} (siehe Kapitel 6).

8 PRUFUNG DER AUTOMATION

Nach Abschluss der Programmierung prufen, ob die Anlage einwandfrei funktioniert.

Die angemessene Einstellung der Schubkraft und die korrekte Ausldsung der Sicherheitsvorrichtungen prdfen.
AuBerdem die Aufprallprifungen vormehmen und deren Ubereinstimmung zu den geltenden Vorschriffen sicherstellen.
Anderenfalls die Parameter fur Kraft, Geschwindigkeit und Empfindiichkeit dndem, damit die festgelegten Werte gewdhrleistet
werden.

9 FUNKTIONSWEISE ENCODER UND ELEKTRONISCHE KUPPLUNG (QUETSCHSCHUTZ)

Dank der Steuerung eines Encoders sowie eines elektronischen Systems zur Drehmomenteinstellung des Motors gewdhrleistet
das Gerdt E550 bei sachgemdBer Verwendung eine den geltenden Sicherheitsoestimmungen entsprechende Installation.
Der Encoder ist sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen des Tors so lange aktiv, bis einer der beiden Endschalter
anspricht.

Wadhrend des Offnens bewirkt der Encoder die Sperre der Bewegung des Tors.

Beim SchlieBen bewirkt der Encoder die Umkehrung der Bewegung des Tors, bis dieses komplett gedffnet ist.

Das Steuergerdat wird auBerdem mit einem elekironischen System zur Einstellung des Drehmoments des Motors geliefert,
das je nach Einstellung die Schubkraft des Tors unter Einhaltung der geltenden gesetzlichen Bestimmungen begrenzt.

* Durch das Auslésen des Encoders wird die automatische Funktion fiir das erneute SchlieBen NICHT DEAKTIVIERT.
* Die elekironische Kupplung muss gemdB den geltenden Sicherheitsbestimmungen eingestellt werden.

DEUTSCH
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10 STEUERUNGSLOGIKEN
Tab. 4/a
LOGIK “E” IMPULSE
AGSIAND OPEN FSW CL FSW OP STOP
" keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
GESCHLOSSEN offnet U P
ne (mit Ausnahme von Funktion ic)|  (hemmt die Offnung) | (hemmt die Offnung)
i , , . . siehe blockiert den
BEIM OFFNEN blockiert den Betrieb keine Auswirkung Programmierung Betrieb
keine Auswirkun i
OFFEN schiiet 0 (CNEAUSWIKUNG 1 ine Auswirkung blockier den
(mit Ausnahme von Funkion Fd) eine
sofortige sofortige ;
BEIM SCHLIESSEN Richiungsumikehiung | Richtungsunikehiung keine Auswirkung blogkier den
beim Offnen beim Offnen
i hemmt den ; ; keine Auswirkung
GESPERRT schlie@t ™ SchieRvorgang keine Auswirkung (hemmt die Offnung)
Tab. 4/b
LOGIK “EP” IMPULSE
AGSTAND OPEN FSW CL FSW OP STOP
) keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
GESCHLOSSEN offnet s s
(mit Ausnahme von Funktion id)|  (hemmt die Offnung) | (hemmt die Offnung)
BEIM OFFNEN blockiert den Betrieb keine Auswirkung siehe blockiert den
Programmierung Betrieb
keine Auswirk i
OFFEN schliet 0 | (NS ALBWIKING keine Auswirkung blockiert den
(mit Ausnahme von Funkfion fc) eine
blockiert den . sofortige . . blockiert den
BEIM SCHLIESSEN : Richtungsumkehrung keine Auswirkung :
Betrieb beirn Offnen Betrieb
Iauft in der entgegengesetzten hermmmt den ) ) keine Auswirkung
GESPERRT Rl%nfmuggnvggﬁ%ri r?g %SEQ'SFT SchiieRvorgang keine Auswirkung (hemmt die Offnung)
Tab. 4/c
LOGIK “A” IMPULSE
AGSTAND OPEN FSW CL FSW OP STOP
GESCHLOSSEN offnet und schlieBt nach keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
Ablauf der Pausenzeit™ | (mit Ausnahme von Funktion i)|  (hemmt die Offnung) | (hemmit die Offnung)
.. . ) ) , siehe blockiert den
BEIM OFFNEN keine Auswirkung keine Auswirkung Programmierung Betrieb
x . keine Auswirkung : - blockiert den
GEOFFNET IN PAUSE Erneuter Ablauf Pausenzeit (hernmt den SchiieBvorgang) keine Auswirkung Betrieb
sofortige sofortige :
BEIM SCHLIESSEN Richiungsumikehiung | Richtungsunikehiung keine Auswirkung blogkier den
beim Offnen beim Offnen
) keine Auswirkung . . keine Auswirkung
0 i
GESPERRT schiieBt (hemmt den SchlieBvorgang) keine Auswirkung (hemmt die Offnung)
Tab. 4/d
LOGIK “AP” IMPULSE
AGCIAND OPEN FSW CL FSW OP STOP
GESCHLOSSEN &ffnet und schlieBt nach keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung
Ablauf der Pausenzeit™ | it ausnahme von Funktion fd)|  (hemmt die Offnung hemmt die Offnung
( )
. blockiert den ; : siehe blockiert den
BEIM OFFNEN Betrieb keine Auswirkung Programmierung Betrieb
. blockiert den keine Auswirkung ; i blockiert den
GEOFFNET IN PAUSE Betrieb (hemmt den SchiieBvorgang) keine Auswirkung Beftrieb
sofortige sofortige :
BEIM SCHLIESSEN Richfungsumikehrung | Richtungsumkehrung keine Auswirkung blogkier den
beim Offnen beim Offnen
GESPERRT schiiet keine Auswirkung keine Auswirkung keine Auswirkung

(hemmt den SchlieBvorgang)

(hemmt die Offnung)

M Bei angewdhltem Vorblinken startet die Bewegung nach Ablauf der eingestellten Vorblinkzeit.

IE8~ Der Encoder blockiert beim Offnen und kehrt die Bewegung beim SchlieBvorgang um.
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Leggere completamente questo manuale di istruzioni prima di iniziare l'installazione del prodotto.
Il simbolo evidenzia le note importanti per la sicurezza delle persone e l'integrita del’automazione.
[ Il simbolo richiama I'aftenzione sulle note riguardanti le caratteristiche od il funzionamento del prodotto.

Read this instruction manual to the letter before you begin to install the product.
A Symbol highlights notes that are important for people’s safety and for the good condition of the automated system.
@ Symbol draws your attention to the notes about the product’s characteristics or operation.

Lire ce manuel d’instructions dans son entier avant de commencer 'installation du produit.
A Le symbole met en évidence les remarques pour la sécurité des personnes et le parfait état de 'automatisme.
@ Le symbole attire I'attention sur les remarques concernant les caractéristiques ou le fonctionnement du produit.

Vor der Installation des Produkts sind die Anweisungen vollstéindig zu lesen.

A Mit dem Symbol sind wichtige Anmerkungen fur die Sicherheit der Personen und den stérungsfreien Betrieb der Auto-
mation gekennzeichnet.

[@ Mit dem Symbol wird auf Anmerkungen zu den Eigenschaften oder dem Betrieb des Produkts verwiesen.

Lean completamente este manual de instrucciones antes de empezar la instalacion del producto.
El simbolo identifica notas importantes para la seguridad de las personas y para la integridad de la automacion.
@ El simbolo llama la atencién sobre las notas relativas a las caracteristicas o al funcionamiento del producto.

Lees deze instructiehandleiding helemaal door alvorens het product te installeren.
Het symbool is een aanduiding van opmerkingen die belangrijk zijn voor de veiligheid van personen en voor een goede
automatische werking.

Het symbool vestigt de aandacht op opmerkingen over de eigenschappen of de werking van het product.

/
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Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando inal-
terate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualungue momento e senza impegnarsi
ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene convenienti per miglioramenti tecnici o per
qualsiasi altra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications it holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies a titre indicatif. FAAC se réserve le droit d’apporter a
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit fout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre a jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf die
Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen vorzu-
nehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualguier momento y sin compro-
meterse a poner al dia la presente publicacion, todas las modificaciones que considere oportunas para el perfec-
cionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de cardcter constructivo o comercial.

De beschrijvingenin deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudtzich hetrechtvoorop elk willekeurigmoment de
veranderingen aan te brengen die het bedrijf nuttig acht met het oog op technische verbeteringen of alle mogelijke
andere productie- of commerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de apparaat gehandhaafd
blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.
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