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Der Hersteller:

erklart, daB:

CE - KONFORMITATSERKLARUNG

FAAC S.p.A.
nschrift:

das elektronische Gerat 578D,

* den wesentlichen Sicherheitsanforderungen der folgenden Richtlinien entspricht:
73/23/EWG und nachfolgende Anderung 93/68/EWG.
89/336/EWG und nachfolgende Anderungen 92/31/EWG und 93/68/EWG

Zusétzliche Anmerkung:

Dieses Produkt wurde den Prufungen in einer typischen homogenen Konfiguration unterzogen
(alle Produkte stammen aus der Produktion der Firma FAAC S.p.A.).

Bologna, 01. Januar 2007

Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIEN

Der Geschaftsfuhrer

~

A. Bassi

/

N
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10)
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12)

HINWEISE FUR DIE INSTALLATION

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Umdie Sicherheit von Personen zu gewdhrleisten, sollte die Anleitung
aufmerksam befolgt werden. Eine falsche Installation oder ein fehlerhafter
Betrieb des Produktes kdénnen zu schwerwiegenden Personenschdden
fUhren.

Bevormit derinstallation des Produktes begonnen wird, sollten die Anleitungen
aufmerksam gelesen werden.

Das Verpackungsmaterial (Kunststoff, Styropor, usw.) sollte nicht in Reichweite
von Kindern aufbewahrt werden, da es eine potentielle Gefahrenquelle
darstellt.

Die Anleitung solite aufbewahrt werden, um auch in Zukunft Bezug auf sie
nehmen zu kénnen.

Dieses Produkt wurde ausschlieBlich furdenin diesen Unterlagen angegebenen
Gebrauch entwickelt und hergestellt. Jeder andere Gebrauch, der nicht
ausdricklich angegeben ist, kdnnte die Unversehrtheit des Produktes
beeintrdchtigen und/oder eine Gefahrenquelle darstellen.

Die Firma FAAC lehnt jede Haftung fur Schaden, die durch unsachgemaBen
oder nicht bestimmungsgemdBen Gebrauch der Automatik verursacht
werden, ab.

Das Gerdt sollte nicht in explosionsgefdhrdeten Umgebungen installiert
werden: das Vorhandensein von entflammbaren Gasen oder Rauch stellt
ein schwerwiegendes Sicherheitsrisiko dar.

Die mechanischen Bauelemente mussen den Anforderungen der Normen
EN 12604 und EN 12605 entsprechen.

FUr L&nder, die nicht der Europdischen Union angehdren, sind fur die
Gewdhrleistung eines entsprechenden Sicherheitsniveaus neben den
nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften die oben aufgeflhrten Normen
zu beachten.

Die Firma FAAC Ubernimmt keine Haftung im Falle von nicht fachgerechten
AusfUhrungen bei der Herstellung der anzutreibenden SchlieBvorrichtungen
sowie bei Deformationen, die eventuell beim Betrieb entstehen.

Die Installation mul unter Beachtung der Normen EN 12453 und EN 12445
erfolgen.

FUr L&dnder, die nicht der Europdischen Union angehdren, sind fur die
Gewdhrleistung eines entsprechenden Sicherheitsniveaus neben den
nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften die oben aufgeflhrten Normen
zu beachten.

Vor der Ausfuhrung jeglicher Eingriffe auf der Anlage ist die elektrische
Versorgung auszushlalten.

Auf dem Versorgungsnetz der Automatik ist ein omnipolarer Schalter mit
Offnungsabstand der Kontakte von Uber oder gleich 3 mm einzubauen.

13)
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DarUber hinaus wird der Einsatz eines Magnetschutzschalters mit 6 A mit
omnipolarer Abschaltung empfohlen.

Es sollte Uberpruft werden, ob vor der Anlage ein Differentialschalter mit einer
Ausléseschwelle von 0,03 A zwischengeschaltet ist.

Es sollte Uberpruft werden, ob die Erdungsanlage fachgerecht ausgefuhrt
wurde. Die Metallteile der SchlieBung sollten an diese Anlage angeschlossen
werden.

Die Sicherheitsvorrichtungen (Norm EN 12978) ermdglichen den Schutz
eventueller Gefahrenbereiche vor mechanischen Bewegungsrisiken, wie
zum Beispiel Quetschungen, Mitschleifen oder Schnittverletzungen.

FUrjede Anlage wird der Einsatz von mindestens einem Leuchtsignalempfohlen
(bspw.: FAACLIGHT) sowie eines Hinweisschildes, das Uber eine entsprechende
Befestigung mit dem Aufbau des Tors verbunden wird. Dartber hinaus sind
die unter Punkt 15" erw&hnten Vorrichtungen einzusetzen.

Die Firma FAAC lehnt jede Haftung hinsichtlich der Sicherheit und des
stérungsfreien Betriebs der Automatik ab, soweit Komponenten auf der Anlage
eingesetzt werden, die nicht im Hause FAAC hergestellt wurden.

Bei der Instandhaltung soliten ausschlieBlich Originalteile der Firma FAAC
verwendet werden.

Auf den Komponenten, die Teil des Automationssystems sind, sollten keine
Verdnderungen vorgenommen werden.

Derlnstallateursollte alle Informationen hinsichtlich desmanuellen Betriebs des
Systemsin Notfdllenliefern und dem Betreiber der Anlage das Anleitungsbuch,
das dem Produkt beigelegt ist, Ubergeben.

Weder Kinder noch Erwachsene sollten sich wahrend des Betriebs in der
unmittelbaren Nahe der Automation aufhalten.

Die Funksteuerungen und alle anderen Impulsgeber sollten auRerhalb der
Reichweite von Kindern aufoewahrt werden, umein versehentliches Aktivieren
der Automation zu vermeiden.

Der Durchgang/die Durchfahrt soll nur bei stillstehender Automation
erfolgen.

Der Betreiber sollte keinerlei Reparaturen oder direkte Eingriffe auf der
Automation ausfuhren, sondern sich hierfur ausschlieBlich an qualifiziertes
Fachpersonal wenden.

Wartung: mindestens halbjahrlich die Anlagefunktionstichtigkeit, besonders die
Funktionstichtigkeit der Sicherheitsvorrichtungen (einschl. falls vorgesehen, die
Schubkraft des Antriebs) und der Entriegelungsvorichtungen uberprifen.

Alle Vorgehensweisen, die nicht ausdriicklich in der vorliegenden Anleitung
vorgesehen sind, sind nicht zulassig
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( ELEKTRONISCHES GERAT 578D )

1 HINWEISE 3 ANORDNUNG UND KOMPONENTEN
Achtung: vor der Ausflihrung jeglicher Art von Eingriffen auf dem
elektronischen Gerdt (Anschlisse, Instandhaltung) ist stets die Stromzufuhr
abzuschalten. .

- Vor der Anlage sollte ein Differential-Warmeschutzschalter mit /

entsprechender Ausléseschwelle zwischengeschaltet werden. [ LI s @

- Das Erdungskabel ist an die entsprechende Klemme auf dem Stecker + _ F

J7 des Gerdts anzuschlieBen (siehe Abb. 2). E ﬂ E [ ]
- Die Versorgungskabel sollten stets getrennt von den Kabeln fiir die e =
Steuerung und die Sicherheitsvorrichtungen (Taste, Empfénger,

—

|

@

Photozellen, usw.) verlegt werden. Um jegliche elekirischen Stérungen
auszuschlieBen, sollten separate Ummantelungen oder abgeschirmte
Kabel (mit an der Masse angeschlossener Abschirmung) verwendet
werden.

RADIO - DECODER

o
O| gwe [l4 gos s
2 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN o| - @
o
Versorgungsspannung V~ (+6% -10%) 230 =] I e,
Leistungsverbrauch (W) 10 - o wer mer R Re @
Max. Last Motor (W) 1000
Max. Last Zubehdr (A) 05 s e e e e e “ ”m
F<foBtis P Eg g2 - - - EFITwm PEN L
Temperatur am Aufstellungsort -20°C +55°C b o P e R Tl L 222 N
Sicherungen Nr. 2 (siehe Abb. 1) Abb. 1

Betriebslogiken: Automatik / Automatikbetrieb “Schrittoetrieb” /Halbautomatik /
Sicherheitsvorrichtung / Halbautomatik B / Totmann C /- Halbautomatik
“Schriftbetrieb’/ Gemischte Logik B/C

DL DISPLAY FUR ANZEIGE UND PROGRAMMIERUNG
Led LED-DIODE FUR KONTROLLE STATUS EINGANGE

Betriebszeit Programmierbar (zwischen 0 und 4 Min.)
Pausenzeit Programmierbar (zwischen 0 und 4 Min) J1_ KLEMMENBRETT NIEDERSPANNUNG
Schubkraft Regulierbar auf 50 Stufen J2  STECKER DECODER / MINIDEC / EMPFANGER RP

Eingdnge auf Klemmenbrett: Open - Open teilweise - Sicherheitsvoriichtungen beim J6  KLEMMENBRETT ANSCHLUSS MOTOREN UND BLINKLEUCHTE
Offnungsvorgang - Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang - Stop - Leiste

- Versorgung+Erdung - Endschalter Offnungsvorgang und SchiieBvorgang - Encoder J7__KLEMMENBRETT VERSORGUNG 230 YAC
Ausgdnge auf Klemmenbrett: Blinkleuchte - Motor - Veersorgung Zubehér 24 Vdc - F1_ SICHERUNG MOTOREN UND PRIMARWICKLUNG TRANSFORMATOR (F 5A)
Kontrollampe 24 Vdc/getakteter Ausgang / Schaltung ElekiroschloB - Ampel - Failsafe F2  SICHERUNG NIEDERSPANNUNG UND ZUBEHOR (T 800mA)

Schnellstecker Steckung Karten mit 5 Stiften Minidec, Decoder oder Empfangskarten RP F TASTE PROGRAMMIERUNG "E"

Programmierung Nr.3 Tasten (+, -, F) und Display, Modus 'Basis' oder "Defailiert” _ TASTE PROGRAMMIERUNG '

Prggrammlerbare ankhonen Basismodus: Betriebslogik - Pausenzeit - Schubkraft n TASTE PROGRAMMIERUNG "+

- Offnungs-/Schlierichtung

Programmierbare Funktionen detaillierter Modus: Anloufmoment - Bremsung

- Failsafe - Vorblinken - Kontrollampe/Getakteter Ausgang / Schaltung Elektroschloss
oder Ampel - Logik Sicherheitsvorichtungen im Offnungs - und im Schiie@vorgang -
Encoder [Empfindlichkeit Quetschschutzvorrichtung / Abbremsungen - Zeit Teiléffnung
- Befriebszeit - Kundendienstanforderung - Zykluszahler

DEUTSCH

4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
~
MOTOR LINE
[ N e =
1 2 3 45 6 7 8 910 1112 13 14 15 16 |V %117 18 19 20 21 PE N L
f<f-gsgsf f o gz " ThFIwm PEN L
. I T T T T
| | | | I e - - — — = |
[ 1 [ - |
| | | | |
S L ee O - -
o | : 1 [ | 24Vde | — - Cc 230 Vac =
/ T : / : / : : | max 3 W — (max. 60W)
| =
| | | |
) : o : 230Vac
: : Hinsichtlich des Anschlusses der 80-60Hz
i Photozellen und der
| Sicherheitsvorrichtungen ist auf
OPEN s1ép I den Absc:grilf:nde.:‘. Bezug zu
VOLLSTANDIG :
OPEN
TEILWEISE
ENDSCHALTER Anmerkung: Der Kondensator befindet sich im Lieferumfang des Antriebs. Abb. 2
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ANMERKUNG: Das Gerat 578D kann elekiromechanische Antriebe
firSchiebetore undindustrielle Sektionaltore steuern. Die aufTore
bezogenen in der vorliegenden Betriebsanleitung enthaltenen
Angaben gelten ebenfalls fur Tiren. Eventuelle Unterschiede
sind in den jeweiligen spezifischen Kapiteln aufgefihrt.

4.1 AnschluB der Photozellen und der Sicherheitsvorrichtungen

Vor dem Anschlu® der Sicherheitsvorrichtungen und der
Photozellen sollte die Betriebsweise je nach dem
Bewegungsbereich, den diese Vorrichtungenschutzensollen,
ausgewdhlt werden (siehe Beispiel in Abb. 3):
Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang: Die
Sicherheitsvorrichtungen greifenlediglich wahrend der
Offnungsbewegung des Tors ein, wenn ein Hindernis
erfasst wird. Sie bewirken das unverzugliche erneute
SchlieBen oder das Anlaufen der Offnungsbewegung
bei Freiwerden (siehe Programmierung in Kap. 5.2).

Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang: Diese
Vorrichtungen greifen lediglich wdhrend der
SchlieBbewegung des Tors ein, wenn ein Hindernis
erfasst wird. Sie bewirken die unverzugliche erneute
Offnung oder die Offnung bei Freiwerden (siehe
Programmierung im Kap. 5.2).

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungs-/SchlieBvorgang: Diese
Vorrichtungen greifen wahrend der Offnungs- und
SchlieBbewegung des Tors ein. Sie bewirken den
Stillstand und das Anlaufen der Bewegung bei
Freiwerden.

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste": Diese Vorrichtungen greifen
wahrend der Offnungs- und SchlieBbewegung desTors
ein. Sie bewirken die unverzugliche Umkehrung der
Bewegung und den Stillstand nach zwei Sekunden.

Encoder: Diese Vorrichtung greift ein, wenn wdahrend der
Offnungs- und SchlieBbewegung des Tors ein Hindernis
erfasst wird. Sie bewirkt die unverzugliche Umkehrung
derBewegung undden Stillstand nachzweiSekunden.
Anmerkung: Bei Antrieben flirindustrielle Sektionaltore
tritt die Quetschschutzfunktion nicht wahrend des
SchlieBens in Betrieb, da der Antrieb auf die Seilwelle
und nicht direkt auf das Tor wirkt.

Anmerkung: haben zwei oder mehrere Sicherheitsvorrichtungen

die gleiche Funktion (Offnungsvorgang, SchlieBvorgang,

Offnungsvorgang und SchlieBvorgang, Leiste), so werden die

Kontakte in Reihenschaltung untereinander angeschlossen

(Abb. 4).

Hierbei sollten Arbeitskontakte verwendet werden.

Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichfungen eingesefzt,

so sind die Klemmen zu Uberbriicken, wie in Abb. 5 angegeben.

Nachfolgend werden die gebrduchlichsten AnschluBplane fur

die Photozellen und die Sicherheitsvorrichtungen aufgefuhrt

(von Abb. 6 bis Abb. 13).

. i Photozellen beim
Photozellen beim Offnungsvorgang oder beim
SchlieBvorgang Offnungs-/SchlieBvorgang

— ?\Dg:/j T,
| |

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste"

Photozellen beim Abb. 3

SchlieBvorgang

N

4 AnschluB der beiden Arbeitskontakte in Reihenschaltung
(Bsp.: Photozellen, Stop, Leiste, usw.)

o | G 0 O Abb. 4
L /
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Kein AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung

12 345 67 8 910 111213141516 |
z z o ~ - - = -
Hg< gmégéd g % o o E 24y F‘g\(/‘/W.L.

Abb. 5
.

AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBvorgang
und einer Sicherheitsvorrichtung beim Offnungsvorgang

1 2 3 45 67 8 910 1112 13141516 |
z z o w - - o=
§<fog83c3 g & 8 ¢ 2 ZanT row WL

L |

Abb. 6
\
AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung "Leiste"
1 2 3 45 67 8 910 1112 131415 16 |
z z [ N = - - =
§<§m§%§dg % o 9 % o4y F2>\</VW'L'
Abb. 7
\
(" AnschluB eines Photozellenpaares im Offnungsvorgang
12 3 45 67 8 910 1112 13141516 |
z z o - - -
RX .4
1]
lj - - TX
3 Fsw 24V
_ T - +(2 +
24V —
+ 8|+
Abb. 8
\ /

AnschluB eines Photozellenpaares im SchlieBvorgang

12 345 67 8 9101112 13141516 |/
z o - - -
B<fegefs f § 0 72 b D
RX .4
1]
Zj
— - - TX
3 Fsw 24V
LT F—-
24V —
+ 8|+

Abb. 9
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(" AnschluB eines Photozellenpaares im Offnungsvorgang und A
eines Photozellenpaares im SchlieBvorgang sowie einer Leiste

)
[
~
o

6 7 8 9101112 13141516 |J

OPEN!
A
OPEN!
B
FSw
oP
FSW.
cL
STOP
SAFE
FC2
C
N

- X

oyt Fsw Wb

(~ AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang, eines N

FSwW 24\/
24V -
+
XOoP RXOP
1
2
Ry - —P— - th
S Y 3 J
4 N— -
o3l A . 24V
Abb. 10
- %
4 . . - 2\
AnschluB von zwei Photozellenpaaren im SchlieBvorgang
und zwei Leisten
12 3 45 67 8 9101112 13141516 |*
fefodsio tgpog -~~~ tiow
\_/\
RXcu1 ™ol
1
2 >
3 =|1] - FSWoogy
A [4]- *|2] *
24V A
+ 5|*
™XCL2 RXCL2
1
2
e = ———P——11]= 2
O A S py A )
-4 24V
* s_f\_ +
Abb. 11
- %

Paars beim éf_fnungsvorgqng sowie eines Paars beim
Offnungs-/SchlieBvorgang
12 345 67 8 910 111213141516 |1
f<feipioc ooz~ "Hiiw
RXCL TXCL
1
2 1 ™
3 - = FSWoogy
_ P ne *2f—+
2V, "7 5[+
1
L 2
24V - - , " 3
+ "] 2+ _ 4j_f\_ -
* '_f\_ + v
TXOPICL RXOPICL
IXOoP
1
2 i X
3 -E = FSW oy
+|2 +
24V 4
—s
Abb. 12
. J

(" AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang und A
eines Paars beim Offnungs-/SchlieBvorgang

5

12 3 45 67 8 9101112 13141516

= =z = FR— o = = =
i@ a2, 06 8 3 + =
g<g@fopo g 5 B 2 & oay' Fsw Wb

TX
——— = FsW oy

-1
24V . /1

T
FSW —

24V

AnschluB von 2 Ruhestromkontakien in Parallelschaltung h

(Bsp.: Open A, Open B)

e

L

Abb. 14
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4.2 Klemmenbrett J7 - Versorgung (Abb. 2)

VERSORGUNG (Klemmen PE-N-L):
PE: Erdungsanschiul®

N : Versorgung ( Nulleiter)

L : Versorgung ( Leitung)

Anmerkung: fur die Gewdahrleistung eines storungsfreien Betrielbs mui die
Karte an den auf der Anlage vorhandenen Erdungsleiter angeschlossen
werden. VordemSystemisteingeeigneterDifferential-Warmeschutzschalter
zwischenzuschalten.

4.3 Klemmenbrett J6 - Motoren und Blinkleuchte (Abb. 2)

MOTOR - (Klemmen 17-18-19): Anschiul Motor.

Antriebe flir Schiebetore: FUr den ordnungsgemdBen Anschlul
des Gerdtes an die im Antrieb integrierte Schnittstellenkarte
wird auf das Kapitel 4.6 verwiesen.

Antrieb 541: FUr den ordnungsgemdRen Anschlul des Gerdts
an die im Antrieb integrierte Schnittstellenkarte wird auf das
Kapitel 4.7 verwiesen.

LAMP - (Klemmen 20-21): Ausgang Blinkleuchte 230Vac max
60W.

4.4 Klemmenbrett J1 - Zusaizgerdte (Abb. 2)

Fur eine detaillierte Beschreibung des Betriebs in den
verschiedenen Logiken ist auf die entsprechenden Tabellen
Bezug zu nehmen.

OPEN A - Befehl "volistandige Offnung" (Klemme 1): darunter wird
jederimpulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der durch
SchlieBung eines Kontaktes die vollsténdige Offnung und/oder
SchlieBung des Flugels des Tors steuert.

Fardielnstallation vonmehrerenimpulsgebern fur die vollstdndige
Offnung sind die Ruhestromkontakte in Parallelschaltung
anzuschlieBen (Abb. 14).

OPEN B - Befehl "Teilo6ffnung" oder "SchlieBung" (Klemme 2): darunter
wird jeder Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der
durch SchlieBung eines Kontaktes die Teiléffnung und/oder
SchlieBung des Fllgels des Tors steuert. In den Logiken B, € und
B/C wird stets die SchlieBung des Tors gesteuert.

Far dieInstallation von mehreren Impulsgebern fur die Teildffnung
sind die Ruhestromkontakte in Parallelschaltung anzuschlieRen
(Abb. 14).

FSW OP - Kontakt Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang
(Klemme 3): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnungsvorgang liegt im Schutz des Bereichs, der von der
Bewegung des Fligels in der Offnungsphase betroffen ist. In
den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die Sicherheitsvorrichtungen
wdhrend der Offnungsphase die Bewegung des Tors um oder
stoppen die Bewegung und nehmen sie nach Freiwerden
wieder auf (siehe detaillierte Programmierung Abschnitt 5.2.).
In den Logiken B, C und B/C wird w&hrend des Offnungszyklus
die Bewegung unterbrochen. Diese Sicherheitsvorrichtungen
werden nicht wdhrend des SchlieBzyklus aktiv.

Die Sicherheitsvorrichtungen beim &ffnungsvorgang verhindern,
sprechenssie bei geschlossenem Tor an, die Offnungsbewegung.
Ummehrere Sicherheitsvorrichtungen zuinstallieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
bffnungsvorgang angeschlossen, so sind die Eingdnge FSW
OP und -TX FSW mit Uberbriickungsklemmen zu versehen
(Abb. 5).

ESW CL - Kontakt Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang
(Klemme 4): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBvorgangliegtimSchutzdesBereichs, dervonderBewegung
des Tors in der SchlieBphase betroffen ist. In den Logiken
A-AP-S-E-EP kehren die Sicherheitsvorrichtungen wdhrend der
SchlieBphase die Bewegung des Tors um oder stoppen und
steuern die Bewegungsumkehr beifFreiwerden (siehe detaillierte
Programmierung Abschnitt 5.2.) In den Logiken B, C und B/C
wird wédhrend des SchlieBzyklus die Bewegung unterbrochen.
Diese Sicherheitsvorrichtungen werden nicht wdhrend des
Offnungszyklus aktiv. Die Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBvorgang verhindern, sprechen sie bei offenem Tor an,
die SchlieBbewegung.

Ummehrere Sicherheitsvorrichtungenzuinstallieren, werden die
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Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).

Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen FSW CL
und -TX FSW mit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 5).

STOP - STOP-Kontakt (Klemme 5): darunter wird jegliche Vorrichtung

verstanden (Bsp.: Taste), die durch Offnung des Kontaktes die
Bewegung des Tors anhailt.

Fur die Installation von mehreren STOP-Vorrichtungen, sind die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung anzuschlieBen (Abb. 4).
Anmerkungen: werdenkeine STOP-Vorrichtungenangeschlossen,
so sind die Klemmen STOP und - mit Uberbrickungsklemmen
zu versehen.

AFE - Kontakt Sicherheitsvorrichtung LEISTE (Klemme 6): Die Funktion

der Sicherheitsvorrichtung "Leiste" liegt im Schutz des Bereichs,
der von der Bewegung des Fligels in der Offnungsphase
/SchlieBphase betroffen ist. In allen Betriebslogiken kehrt die
Sicherheitsvorrichtung die Bewegung des Tors wdhrend der
Offnungsphase oder der SchlieBphase fireinen Zeitraum von 2
Sekunden um. Wird die Sicherheitsvorrichtung wéhrend diesen
2SekundenderUmkehrerneut ausgeldst, sohdltsie dieBewegung
an (STOP), ohne eine Umkehr auszufuhren.

Wenn die Sicherheitsvorrichtung Leiste bei geschlossenem oder
offenem Tor belegt ist, ist die Bewegung unmoglich.

Ummehrere Sicherheitsvorrichtungen zuinstallieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen Leiste
angeschlossen, so sind die Eingéinge SAFE und - zu Uberbriicken
(Abb. 5).

FC1/FC2- Kontakte Endschalter beim &ffnungs- und SchlieBvorgang

(Klemmen 7 und 8): Die Endschalter beim Offnungs- und
SchlieBvorgang haben die Aufgabe, den Bezugspunkt fur den
Stillstand oder den Beginn der Abbremsung (vor und nach dem
Endschalter) oder die Bremsung des Antriebs zu ermitteln (siche
detaillierte Programmierung in Kap. 5.2). Die Endschaltervorrichtung
muR einen Arbeitskontakt aufweisen, derzwischen den Eingang (FC1
oder FC2) und die Klemme - des Gerats geschaltet wird (siche Abb.
2).
ANTRIEBE FUR SCHIEBETORE: Fir den ordnungsgemdBen Anschiul der
Endschalter und des Motors wird auf das Kapitel 4.6 verwiesen.
ANTRIEB 541: FUr den ordnungsgemaBen AnschluB der Endschalter
und des Motors wird auf das Kapitel 4.7 verwiesen.

ENCODER - Kontakt Kontrollsensor Motordrehung (Klemme 9): Dieser

Eingang ist fur den Anschlul des Sensors Encoder eingerichtet. Das
VorhandenseindesEncoderswirdbeieingeschaltetem Getriebemotor
durch das Blinken der LED-Diode "Encoder", die sich auf der Karte
befindet, angezeigt. Beim Einsatz des Encoders "kennt' das Gerdt die
exakte Position des Tors wahrend des gesamten Bewegungsablaufs.
Der Encoder ermdglicht die Steuerung einiger Funkfionen auf
prazisere Weise, wie z.B. Teilbffnung und Abbremsungen (siehe
detaillierfe Programmierung in Kap. 5.2) und dient ebenfalls als
Quetschschutzvorrichtung: Sollte das Torwéhrend der Offnungs- oder
SchlieBphase gegen ein Hindemis stoen, kehrt der Encoder die
Bewegung desTorflugels 2 Sekunden lang um. Greiftinnerhalb dieser
2 Sekunden der Umkehr der Encoder erneut ein, wird die Bewegung
angehalten (STOP), ohne dal eine Umkehr ausgefuhrt wird.
Anmerkung: Bei Antrieben fir industrielle Sektionaltore ist die
Quetschschutzfunktion wahrend des SchlieBens nicht aktiv, da
der Antrieb auf die Seilwelle und nicht direkt auf das Tor wirkt.

Negativ Versorgung Zubehorgerate (Klemmen 10,11 und 12)

24 Vdc - Positiv Versorgung Zubehorgerate (Klemmen 13 und
14)

Achtung: die maximale Last des Zubehors liegt bei 500 mA. Um
denjeweilligen Verbrauch zu berechnen, ist auf die Anleitungen
der einzelnen Zubehdrteile Bezug zu nehmen.

IX_-FSW - Negativ Versorgung Ubertragungsgeréte Photozellen

(Klemme 15)

Durch Verwendung dieser Kiemmnme fur den Anschlul® des Negativs
der Versorgung der Uberfragungsgeréte der Photozellen kann
eventuell die Funktion FAILSAFE verwendet werden (siehe detaillierte
Programmierung Abschnitt 5.2.).

Wird die Funktion aktiviert, UberprUft das Gerdt den stérungsfreien
Betrieb der Photozellen vor der Ausfuhrung eines jeden Zyklus zur
Offnung oder zur SchlieBung.
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W.L. - Versorgung Kontrollampe / zeitgeschalteter Ausgang / 2\
Elektroschloss / Ampel (Klemme 16)

Zwischen diese Klemme und +24V eventuell Kontrolllampe,

zeitgeschalteten Ausgang, Schaltvorrichtung fUr Elekiroschloss

oder Ampel anschlieBen (siehe detailliete Programmierung PLUS MINIDEC
Kap. 5.2.) mit 24 Vdc - 3 W max. Um den stérungsfreien Betrieb
des Systems nicht zu beeintrachtigen, solife die angegebene
Leistung nicht Uberschritten werden.
ode | [P
4.5 Stecker J2 - SchnellanschiuB Minidec, Decoder und RP Q22 578D
Dieser Stecker wird furden SchnellanschluB der Vorrichtungen
Minidec, Decoder und Empfdnger RP eingesetzt (siehe Abb.
15, 16 und 17). Das Zubehdr mit der Komponentenseite zum
Inneren derKarte hin einstecken. Das Einstecken und Abziehen Abb. 15
erfolgt lediglich nach Abschaltung der Spannung.
4.6 AnschluB des Antriebs 844
Die AnschlUsse zwischen dem Gerdt 587D und derim Antrieb
integrierten AnschluBkarte mit Bezugnahme auf den Plan aus 5%@@@
Abb. 18 vornehmen. Fur die Inbetriebnahme wird auf das PLUS
Kapitel 6.2 verwiesen. DECODER >
® & o SW1
4.7 AnschluB des Antriebs 541
Die Anschlusse zwischen dem Gerdt 578D und der auf dem QOOQD
Antrieb integrierten AnschluBkarte unter Bezugnahme auf SR NC] 578D
den Plan aus Abb. 19 vornehmen.
Eine eventuelle STOP-Taste muB in Reihe an den Anschlul

zwischen dem Eingang STOP des Gerdts 578D und SAFETY Abb. 16
des Gerats 541 INTERFACE angeschlossen werden. Fur die
Inbetriebnahme wird auf das Kapitel 6.3 verwiesen.

4.8 AnschluB von Antrieben ohne integrierte Schnittstelle

FUrden AnschluBzwischendem Gerdt 578D und den Antrieben,

die Uber keine integrierte Schnittstellenkarte verfugen, ist auf

denPlanaus Abb. 20 Bezugzunehmen. Fur die Inbetriebnahme
wird auf das Kapitel 6.2 verwiesen, wobei darauf zu achten RP

sind, daB die AnschlUsse der Endschalter Ubereinstimmen.
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5 PROGRAMMIERUNG
Fur die Programmierung des Antriebs wird auf die Betriebsart
"PROGRAMMIERUNG" zugegriffen.
Die Programmierung ist in zwei Bereiche unterteilt: BASIS und
DETAILLIERT.
5.1 BASISPROGRAMMIERUNG
Der Zugang zur BASISPROGRAMMIERUNG erfolgt Uber die Taste F:
*durch Druck dieser Taste (die dann gedrlckt gehalten wird) zeigt
das Display die Bezeichnung der ersten Funktion an.
*nach dem Loslassen der Taste zeigt das Display den Wert der Funktion
an, der mit den Tasten + und - verdndert werden kann.
«durch erneuten Druck der Taste F (die dann gedrdckt gehalten wird)
zeigt das Display die Bezeichnung der ndchsten Funktion, usw. an.
*bei Ereichen der letzten Funktion fuhrt der Druck der Taste F zum
Verlassen der Programmierung und das Display zeigt wieder den
Status des Tors an.
Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der
BASISPROGRAMMIERUNG zugdnglichen Funktionen an:

(" BASISPROGRAMMIERUNG  (F) )

Default

Display Funktion

BETRIEBSLOGIKEN (siehe Tabelle der
Betriebslogiken):
= Automatik

= Autormatikbetrieb "Schriftbetried" [}
Automatik "Sicherheitsvorrichtung" —
= Halbautomatik
— ='= Halbautomatik "Schrittbetrieb"
__ = Jofmann
= Halbautomatik "B"

I_ = Gem. Logik ( B Offnen | C SchlieBen)

PAUSENZEIT:
I Dieser Timer wirkt sich lediglich dann aus, wenn | —
die Befriebslogik Aufomatik eingestellt wurde. Die ||
Zeiten kénnen zwischen |} und =3 Sekunden
mit Schriffen von jeweils einer Sekunde reguliert wer-
den. Nachfolgend schalfet die Anzeige auf Minuten
und Zehntelsekunden (gefrennt durch einen Punkt)
um. Die Zeitdauer kann mit Schritten von jeweils 10
Sekunden bis zu einem HSchstwert von'_i.{ Minuten
eingestellt werden. .

BSP: zeigt das Display . ZIan, entspricht die Pausenzeit
2 Min. und 50 Sek.

KRAFT:

1 Reguliert den Schub des Motors.
1| D 1= Mindestkrart -

=il = Hochstkraft

OFFNUNGSRICHTUNG:
ZeigtdieOffnungsbewegungdesTorsanundverhindert
l—l | eine Verwechslung der Anschiusse des Motors und | |
der Endschalter auf dem Klemmenbrett. J—
— 3= Standard-Offnungsbewegung

=—= umgekehrte Offnungsbewegung

STATUS DER AUTOMATION:
i Verlassen der Programmierung, Speichern der

—M__ | Daten und Riickkehr zur Anzeige des Status des
Tors

= Geschlossen

In Offnungsphase

In "STOP"

Geoffnet

In Pause

Eingriff des "FAIL SAFE"
= In SchlieBphase

In Umkehrphase

= Eingriff der Photozellen

cJ
N
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5.2 DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG

Um Zugang zur DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zu
erlangen, ist die Taste F gedruckt zu halten und zusdtzlich
die Taste + zu drcken:

*nach dem Loslassen der Taste + zeigt das Display die
Bezeichnung der ersten Funktion an.

*nach dem Loslassen der Taste F zeigt das Display den Wert
der Funktion an, der mit den Tasten + und - verdndert werden
kann.

*durch Druck der Taste F (die dann gedrdckt gehalten wird)
zeigt das Display die Bezeichnung der ndchsten Funktion an
und zeigt beim Loslassen der Taste den Wert an, der mit den
Tasten + und - vera@ndert werden kann.

*bei Erreichen der letzten Funktion fuhrt der Druck der Taste
F zum Verlassen der Programmierung und das Display zeigt
wieder den Status des Tors an.

Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der
DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zugd@nglichen Funktionen
an:

(" N
DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG @ + @

Default

Funktion

MAXIMALES ANLAUFMOMENT:
1= Der Motor arbeitet im Moment des Beginns der

Display

)
Bewegung auf dem hoéchsten Drehmoment (und I
ignoriert dabei die Drehmomentregulierung). Diese
Einstellung ist bei schweren Fltgeln hilfreich.

'S= Aktiv

M= Aus

SCHLUSSBREMSUNG :
L&st das Tor den Endschalter im Offnungs- oder | |11
Il | im SchlieBvorgang aus, so kann eine Bremsung | 1t I
angewdhlt werden, um den unverziuglichen
Stopp des Fligels zu gewdhrieisten. Sollfen die
Abbremsungen angewdhlt worden sein, SO
beginnt die Bremsung nach diesen.

BeimWert _Il_1 ist die Bremsung ausgeschaltet.
Die Zeitistzwischen il und =l einstellbar, die
Schritte liegen bei jeweils 0,01 Sekunden.

I_Ji_I = Bremsung aus
zwischen L” und =t = getaktete Bremsung

FAILSAFE-FUNKTION:
— Die Einschaltung dieser Funktion erméglichtdie |
Ausfdhrung eines Betriebstests auf den Photozel- i
len vor jeder Bewegung des Tors. Fdallt der Test
negativaus (Photozellen auBer Betrieb, angezeigt
durch denWert!_{= aufdem Display), sobeginnt
das Tor die Bewegung nicht.

'S= Aktiv

o= Aus

VORBLINKEN (5 Sek.):
nw_ Ermd&glicht die Einschaltung der Blinkleuchte far |
einen Zeitraum von 5 Sekunden vor dem Beginn | I 11}
des Bewegungsablaufs.
Mo = Aus
i~ = Nur vor dem Offnen
= Nur vor dem SchlieBen

= Vor jeder Bewegung )

DEUTSCH
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6isplay Funktion Default h (Display Funktion Default A
KONTROLLAMPE: ENCODER:

— 1 | wird ULt angewahit, funktioniert der Ausgang| . [ | | IstderEinsatzeinesEncodersvorgesehen, sokann | {1
I | wie eine Standardkontrollampe (eingeschaitet = H I I_ |_ | dessen Anwesenheit angewdhit werden. N L
beim OffnungsvorgangundwdhrendderPause, | Solife der Encoder vorhanden und akfiv sein, so
blinkend wdhrend des SchiieBvorganges und werden dje"Abbrernsungen” unddie "Tellofinung”
ausgeschaltet bei geschiossenem Tor). uberde@EncodergesfeuerT[SIeheem‘sprechende

Servicelampe: andere Zahlen entsprechen der Abschniffe). . ; ) ) .

. .. Der Encoder Ubernimmt die Funktion einer Quet-
g(’—:‘)‘okfe)"en‘Ak)"IVIerung des Au'sgongs, ’der (aber schschutfzvorrichtung: solite das Tor wdhrend der
einRelais) fur die Vlersorgung einer Servicelarmpe Offnungs- oder der SchiieBohase gegen ein Hin-
verwendet werden kann. Die_enfsprechende dernisstoBen, so kehrtder Encoder die Bewegung
Zeit kann zwischen | und =31 sekunaen mit derFitigels desTorsfUreinen Zeifraumvon 2 Sekun-

Sclh{/#en yon jeweils 1 Sekunde und zwischen den um. Greift wahrend diieser 2 Sekunden der
_t una .1 Minuten mit sohritten von jeweils Bewegungsumkehr der Encoder erneut ein, so
1 O Sekunden eingestellt werden. wird die Bewegung angehalten (STOP), undkeine
Steuerung Elekiroschloss und Funktionen der Umkehr ausgefuhrt. Wenn derSensorn/chfzuge—
Amgel BeiDrucken derTaste -von der Einstellung schaltetist, muB der Parameter our i gestellt
L wira die Schoh‘urlg fur das ElektroschloB werden. Wenn der Encoder zugeschaltetist, muB
beim Sch//eB\/orangl | aktiviert. die Empfindlichkeit des Quetschschutzsystems
Durch erneutes Dricken der Taste - wird die durch die Einstellung des Poromerers zwischen
Schalfung fiir das ElektroschioB im SchiieB- und UllinschsteEmpfinalichkeitiuna == fniearigste
Offnungsvorgang = ' aktiviert; durch ereutes Empfindlichket T} ger egelf wergen.
Dricken delr Taste g Kc’)nlnen die Funktionen der von i unds99 = = Encoder aktivundEinsteliung
Ampel — 21 undZ 1 eingestellt werden. der Empfindlichkeit
oo Sfondord Kontrolleuchte I
von U bis™.1 = Getakteter Ausgang. L= Encocer aus
=1_=scho fungE ekiroschioBvor der Offnungsbewegung __ | ABBREMSUNG vor dem Endschalter: _
= = = Schaltung ElektroschioB vor den — =_| Mit diesern Parameter kann dlie Abbremsung I H =
Offnungs- und SchiieBbewegungen qes Tors vor dem E/ngr'/ff der Endscholfer”/m —_
=3 - Ampelfunktion: Der Ausgang ist akfiv Offnungs- und im SchlieBvorgang angewdhlt
im Zustand "offen" und "offen in Pause" und wgr deﬁ | ) i ' =
deaktiviert sich 3 Sekunden vor dem Beginn des D ' e Zeit /§f sz/schen '—,' ',_' ur7 d I einstellbar,
SchlieBvorgangs. die Schritte {/egen bgl Jeweils 0,1 Sekunden.
Anmerkung: Vor dem SchlieBvorgang erfolgt ein So(h‘e der’ E/nsgfz 'e/nes Enchers" vorggsehgn
. . sein, so wird dlie Einstellung nicht uber die Zeit,
Vorblinken mit der Dauer von 3 Sekunden. . .
— il ) ) . sondern Uber die Anzahl der Umdrehungen des
= 1 = Ampelfunktion: Der Ausgang ist nur in o . -
- Motorsvorgenommen, die eine hbhere Prézision
Zustand "Geschlossen" akfiv. der Telléf Shricish
o ler Teilbffnung gewdhrleisten.
Achtung: Die Héchstbelastung des Ausgangs
nicht Gberschreiten(24Vdc-3W). Gegebenenfalls oo= Abbremsun_g aus
ein Relais und eine Versorgungsquelle auBerhalb awischen I una 551 = = Abbremsung aktiv
des Gerdts verwenden. ABBREMSUNG nach dem Endschalter:
— | Mit diesem Parameter kann die Abbremsung | ;—y—
() - d 1 D
LOGIK PHOTOZELLEN SCHLIESSVORGANG: 1 qes Tors nach dem Eingriff der Endschalter im [ 1_I I
(11 |Hier wird die Eingriffsmodalifat der Phofozellen im| Offnungs- und im SchiieBvorgang angewdhit
I |} | SchiieBvorgang angewdhl. [ werden. - e
Diese Photozellen greifen lediglich auf der Die Zeit ist zwischen i und 1=\t einstellbar,
SchlieBbewegung ein: sie blockieren die Bewegung die Schritte liegen bei jeweils 0,1 Sekunden.
und nehmen sie bei Freiwerden wieder auf, oder sie Sollite der Einsatz eines Encoders vorgesehen
kehren die Bewegung unverziglich um. sein, so wird die Einstellung nicht Gber die Zeit,
sondern Uber die Anzahl der Umdrehungen des
'S\ = Umkehr bei Freiwerden Motorsvorgenommen, die eine hbhere Prézision
M= unverzgliche Umkehr in die Offnungsbewegung der Teilbffnung gewdhrleisten.
LOGIK PHOTOZELLEN OFFNUNGSVORGANG: i
{1 | Hier wird die Eingriffsmodalitéit der Photozellen im| it = Abbremsung aus
11 | Offnungsvorgang angewdhif. [ J ] awischen 13| una =1 = = Abbremsung aktiv
Diese Photozellen greifen lediglich auf der TEILOFFNUNG:
Offnungsbewegung ein: sie blockieren die Bewegung 11 | Mit diesem Parameter kann der Umfang der |
und nehmen sie bei Freiwerden wieder auf, oder sie i Teilétfnung des Fltigels reguliert werden. I
kehren diie Bewegung unverzuglich um. Die Zeitist zwischeni_| und =1} einstellbar, die
o o o , Schritte liegen bei jeweils 1 Sekunden.
= = unverzigliche Umkehr in dlie SchiieBbewegung Sollte der Einsatz eines Encoders vorgesehen
\_ 1) =Wiederauinahme der Bewegung bel Freiweraen Y, sein, so wird die Einstellung nicht uber die Zeit,
sondern Uber die Anzahl der Umadrehungen des
Motorsvorgenommen, die eine hbhere Prézision
der Teiloffnung gewdhrleisten. Bspw. mit dem
Ritzel 220 kann die Teildéffnung zwischen 60 cm
und ca. 4 m variieren.
g J

10
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(Display Funktion Defauit )
ARBEITSZEIT (time-out):
0 Dieser Parameter solife auf einen Wert einge- | |__| |
I |stelit werden, der um 5-10 Sekunden tber der | 1,
Zeit liegt, die das Tor braucht, um vom End-
schalter im SchlieBvorgang den Endschalter im
Offnungsvorgang zu erreichen und umgekehrt,
Einstellbar zwischen '} und == sekunden mit
Schritten von jeweils einer Sekunde.
Nachfolgend schaltet die Anzeige auf Minuten
und Zehntelsekunden (die durch einen Punkt
gefrennt sind) um und die Zeit wird mit Schriften
vonjeweils 10 Sekunden bis zurm maximalen Wert
von 1,1 Minuten eingestellt.
Achtung: Der eingestellte Wert entspricht nicht
genau der BefriebshOchstzeit des Motors, da
diese je nach den ausgefuhrten Abbremswegen
gedndert wird.

KUNDENDIENSTANFORDERUNG (gekoppelt an
— die nachfolgende Funktion):
I~ | I | Ist diese Funktion eingeschalfet, so erfolgt nach
Ablauf der Ruckz&hlung (einstellbar mit der na-
chfolgenden Funktion "Zyklusprogrammierung')
ein Vorblinken fdr eine Zeitdauer von 2 Sekun-
den (neben der bereits mit der Funktion FF)
erfolgten Einstellung) bei jedem Impuls Open
(Serviceaufforderung). Diese Funktion kann bei
derEinstellungvon Eingriffen der programmierten
l?s{ondhoh‘ung hilfreich sein.

= Akfiv

1= Aus
ZYKLUSPROGRAMMIERUNG:
[ Hiermitkann eine Ruckzahlung der Betriebszyklen
der Anlage eingestellt werden. Dabei sind (in
Tausenden) zwischen L ung 99 Tousena
Zyklen einstellbar.
Der angezeigte Wert wird bei der Aufeinanderfolge
der Zyklen jeweils aktualisiert.
Die Funktionkannfdrdie UberprdfungdesEinsoTzes
der Karte oder fur die Nufzung der Funkfion
'Serviceaufforderung" dienen.

STATUS TOR:

__ | | Verlassen der Programmierung, Speichern der
n_ Daten und Ruckkehr zur Anzeige des Status des
\ Tors (siehe Abschnift 5.1.). )
Anmerkung: Die Anderung der Programmierungsparameter ftritt
unverzduglich in Funktion, wéhrend die endguiltige Speicherung lediglich
beim Beenden der Programmierung und der RUckkehr zur Anzeige
des Torstatus erfolgt. Wenn die Stromzufuhr zum Gerdt vor der RUckkehr
zur Status-Anzeige unterbrochen wird, werden alle durchgefuhrten
Anderungen geléscht.

Zur Wiedereinfdhrung der Standardeinstellung ist die Klemmleiste J1
aquszuschlieBen; die Taster +, - undF gleichzeitig dricken und 5 Sekunden
lang gearuckt halten.
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6 INBETRIEBNAHME

6.1 Uberpriifung der Eingdnge
Die folgende Tabelle zeigt den Status der LED-Dioden in Bezug auf den
Status der Eingdnge.
Dabei ist zu bertcksichtigen:  Lep-piope ev = Kontakt geschlossen
Lep-piope aus = Kontakt offen
Der Status der Hinweis-LED-Dioden ist gem&B den Angaben in der
Tabelle zu Uberprufen.

Funktionsweise der Status-LED

[ LEDS EIN AUS A
OP-A Steuerung okiiviert Steuerung nicht aktiviert
OP-B Steuerung akfiviert Steuerung nicht aktiviert
FC1 Endschalter frei Endschalfer belegt
FC2 Endschalter frei Endschalter belegt
FW OP Sicherheitsvorrichtungen frei Sichereitsvorichtungen sprechen an
FWCL Sicherheitsvorrichtungen frei Sicherheitsvariichungen sprechen an
STOP Steuerung nicht akfiviert Steuerung okfiviert
SAFE Sicherheitsvorrichtungen frei Sicherheitsvorrichtungen sprechen an
\__ENC Blinkt wahrend der Drehung des Motors J
Anmerkung:

*Der Zustand der LED-Dioden bei geschlossenem Torin Ruhestellung

ist fettgedruckt.

*Wenn der Sensor Encoder nichtzugeschaltetist, bleibt die LED-Diode
ENC stets ausgeschaltet.

«Durch die Anwahl der umgekehrten Offnungsrichtung (siche Kap.
5.1) wird ebenfalls die Betriebsweise der Endschalter umgekehrt.
In geschlossenem Zustand ist also der Endschalter FC1 belegt
(LED-Diode ausgeschaltet).

6.2 Installation mit Antrieben fiir Schiebetore

Wenn die AnschlUsse zwischen dem Gerét 578D und derim
Antrieb integrierten Schnittstellenkarte vorgenommen und
die Endschalterbleche (siehe Anleitungen des Antriebs) auf
derZahnstange montiert sind, missen die Offnungsrichtung
und die Funktionstichtigkeit der Endschalter wie folgt
gepruft werden.
*Die Anlage mit Strom versorgen.
+Die Offnungsrichtung wéhlen (siehe Kap. 5.1). Wenn die
6ffnungsbewegung von links nach rechts erfolgen soll
(von der Seite des Tors aus gesehen, an der der Antrieb
installiertist), muss die Standardrichtung gewahlt werden.
Anderenfalls ist die umgekehrte Bewegungsrichtung zu
wdhlen.
*Den Parameter EC auf 00 stellen (siehe Kap. 5.2).
*Nach den Anderungen die Programmierung verlassen,
zur Anzeige der Eingdnge zurtckkehren und dann die
Stromzufuhr zur Anlage ab- und wieder einschalten.
*Den Antrieb entriegeln, das Tor mit der Hand bewegen
und die FunkfionstUchtigkeit durch die Kontrolle der
Status-LED der Eingdnge prufen (siehe Kap. 6.1). Von der
Seite des Tors aus gesehen, an der der Antrieb installiert
ist, mul die LED-Diode FC1 sich ausschalten, wenn die
Halteposition derBewegung vonlinksnachrechtserreicht
wird. FC2 muB sich ausschalten, wenn die Halteposition
der Bewegung von rechts nach links erreicht wird (siehe
ebenfalls Abb. 21).
*Den Antrieb bei etwa der Hdalfte seiner Fahrt
blockieren.
*Einen Befehl OPEN A geben und prufen, ob das Tor die
Bewegunginder Offnungsrichtung vomimmt; anderenfalls
die Bewegung blockieren und bei abgeschalteter
Stromzufuhr die an die Klemmen MOT-1T und MOT-2
angeschlossenen Drdhte miteinander vertauschen.
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ANMERKUNG-Bei Getriebemotoren mit Induktionssensor (746 und

844) ist auf die Einstellung der Abbremsung nach den Endschaltern

sowie die Einstellung derBremsung zu achten: Wenn die Abbremsung

zu lange oder die Bremsung unzureichend ist, konnte das auf der

Zahnstange des Tors montierte Blech den Sensor bis zum Freiwerden

Uberlaufen. Beim Stillstand des Torsist sicherzustellen, daBlediglich der

betreffende Endschalterbelegtist. Die entsprechende LED-Diode muB

ausgeschaltet sein; wenn diese sich ausgeschaltet und dann wieder
eingeschaltethat oder wennsich beide LED-Dioden derEndschalter
ausgeschaltet haben, mussen der Wert der Abbremsung nach dem

Endschalter vermindert und/oder der Bremswert erthdht werden.

6.3 Installation mit Antrieb 541

Wenn die AnschlUsse zwischen dem Gerdt 578D und der im

Antrieb integrierten Schnittstellenkarte vorgenommen sind

unddie Endschalter eingestellt wurden (siehe Anleitungen des

Antriebs), ist die Offnungsrichtung wie folgt zu prifen:

*Die Stromzufuhr zur Anlage abschalten.

*Den Antrieb entriegeln und das Tor teilweise 6ffnen.

*Den Antrieb blockieren, die Anlage wieder mit Strom
versorgen und den Offnungsvorgang aufrufen. Wenn
das Tor mit der SchlieBbewegung beginnt, muB die

Offnungsrichtung gedndert werden (siehe Kap. 5.1). Wenn
die Anderungen vorgenommen sind, die Statusanzeige
der Automation erneut aufrufen, die Stromzufuhr zum
Gerdt ab- und dann wieder einschalten.

ANMERKUNG- FUr die optimale Installation des Gerdats 578D

mit dem Antrieb fUr Sektfionaltore 541 ist insbesondere auf

Folgendes zu achten:

BETRIEBSLOGIK (L0 ):

Falls, bei der Steuerung des Antriebs 541, die Taste AUF und die
Taste ABverwendet werdensollen, sind die Logiken einzusetzen.
(AUF DIE TABELLEN DER LOGIKEN IST BEZUG ZU NEHMEN)

ABBREMSUNG VOR ( 7 ) UND NACH ENDANSCHLAG (A ) :
ANMERKUNG: DEN AUF DER ELEKTRONISCHEN KARTE
EINGESTELLTEN DEFAULT-WERT NACH ENDANSCHLAG IST NIE
ZU VERGROSSERN (A1),
Die Verminderung der Geschwindigkeit des Antriebbs wahrend
der Abbremsungsphase beinhaltet ebenfalls die Reduzierung
der Kraft, die der Anfrieb ausuben kann. Bei einem Tor
ohne Ausgleich ist das Geré&t 541 eventuell nicht in der
Lage, die Abbremsung am Offnungsvorgang (Tor mit starker
SchlieBtendenz) oder am SchlieBvorgang (Tor mit starker
Offnungstendenz) auszufihren, da die ausgetlibte Kraft nicht
ausreichend ist, um die Unausgeglichenheit zu Uberwinden
In diesem Fall muB der Wert der Abbremsungen vor und
nach dem Endschalter unbedingt auf 0 gestellt werden
(siehe detdaillierte Programmierung in Kap. 5.2), da ein
unterschiedlicher Wertentwederdazu fuhren kdnnte, daR der
Endschalter nicht erreicht wird oder dal die Bewegung durch
das Eingreifen des Quetschschutzsystems umgekehrt wird.

SICHERHEITSFUNKTION QUETSCHSCHUTZ WAHREND DES
SCHLIESSVORGANGS: Obwohlder Antrielo 541 mit einem Sensor
Encoder ausgestattet ist, kann er diese Sicherheitsfunktion
nicht selbststndig gewdhrleisten, da er nicht direkt auf dem
Tor angebracht ist, sondern auf die Seilwickelwelle wirkt. Ein
eventuelles Hindernis wahrend des SchlieBvorgangs kann somit
mit dem Sensor ENCODER nicht erfasst werden. Diesbezuglich
wird gemdB den geltenden Vorschriften ein enfsprechender
Schutz des unteren Rands des Tors empfohlen.

6.4 Montage mit Drehstromantrieb ( ES: 541 3ph )
ABBREMSUNG VOR ( - ) ABBREMSUNG VOR (-H ) :
Die Parameter der Abbremsung vor und nach Endanschlag
auf 0 (NULL) einstellen
I‘P =0 I‘H = 0

ENDBREMSUNG (btr ) :
Das Parameter fur die Endbremsung auf 0 (NULL) einstellen
br = 0
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7 ABSCHLIESSENDE ARBEITEN

Nach der Programmierung sind einige komplette Zyklen zu fahren,
um den stdérungsfreien Betrieb der Automation und der jeweils
angeschlossenen Zubehdrteile zu prufen, wobeiinsbesondere auf die
Sicherheitsvorrichtungen, die Einstellungen der Schubkraft des Antriebs
undder Quetschschutzvorichtung (Sensor Encoder) zu achtenist. Dem
Kunden die in den Anleitungen des Antriebs enthaltene Seite "Fuhrer
fUr den Benuizer" aushdndigen und die Funktionsweise des Systems,
sowie die im oben genannten Fuhrer enthaltenen MaRnahmen fur
das Entriegeln und Verriegeln des Antrielos erkiGren.
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Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando inal-
terate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualungue momento e senza impegnarsi
ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene convenienti per miglioramenti tecnici o per
qualsiasi altra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications it holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies a titre indicatif. FAAC se réserve le droit d’apporter a
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit fout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre a jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf die
Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziell bedingte Verbesserungen vorzu-
nehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualguier momento y sin compro-
meterse a poner al dia la presente publicacién, todas las modificaciones que considere oportunas para el perfec-
cionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de cardcter constructivo o comercial.

De beschrijvingenin deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudtzich hetrechtvoorop elk willekeurigmoment de
veranderingen aan te brengen die het bedrijf nuttig acht met het oog op technische verbeteringen of alle mogelijke
andere productie- of commerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de apparaat gehandhaafd
blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.
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