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2. Angaben zum Dokument

Originalbetriebsanleitung

— Urheberrechtlich geschitzt.

— Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit unserer
Genehmigung.

— Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen,
vorbehalten.

— Alle MaBangaben in Millimeter.

— Darstellungen sind nicht maBstabsgetreu.

Symbolerklarung

GEFAHR!

Sicherheitshinweis auf eine Gefahr, die unmittelbar zu Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt.

Sicherheitshinweis auf eine Gefahr, die zu Tod oder zu
schweren Verletzungen fiihren kann.

/I\, VORSICHT!

Sicherheitshinweis auf eine Gefahr, die zu leichten bis
mittelschweren Verletzungen flihren kann.

/I\, ACHTUNG!

Sicherheitshinweis auf eine Gefahr, die zu Beschadigungen
oder zur Zerstorung des Produkts filhren kann.

KONTROLLE

Hinweis auf eine durchzufiihrende Kontrolle.

VERWEIS

Verweis auf separate Dokumente die zu beachten sind.

=" Handlungsaufforderung
— Liste, Aufzdhlung

= Verweis auf andere Stellen in diesem Dokument




3. Allgemeine Sicherheitshinweise

Lebensgefahr durch Nichtbeachtung der

Dokumentation!

1= Beachten Sie alle Sicherheitshinweise in diesem
Dokument.

Gewabhrleistung

Eine Gewahrleistung in Bezug auf Funktion und Sicherheit
erfolgt nur, wenn die Warn- und Sicherheitshinweise in dieser
Betriebsanleitung beachtet werden.

Fir Personen- oder Sachschaden, die durch Nichtbeachtung
der Warn- und Sicherheitshinweise eintreten, haftet die Ma-
rantec GmbH + Co. KG nicht.

Fir Schaden, die durch die Verwendung von nicht zugelas-
senen Ersatzteilen und Zubehor entstehen, ist jede Haftung
und Gewahrleistung seitens Marantec ausgeschlossen.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Steuerung CS 310 ist ausschlieBlich zur Steuerung von
Toranlagen durch Antriebe mit mechanischen Endschaltern
oder einem elektronischen Endpositionssystem (AWG)
bestimmt.

Zielgruppe

Nur qualifizierte und geschulte Elektrofachkrafte dirfen die

Steuerung anschlieBen, programmieren und warten.

Qualifizierte und geschulte Elektrofachkréfte erfillen folgende

Anforderungen:

— Kenntnis der allgemeinen und speziellen Sicherheits- und
Unfallverhtitungsvorschriften,

— Kenntnis der einschlagigen elektrotechnischen Vorschriften,

— Ausbildung in Gebrauch und Pflege angemessener
Sicherheitsausrlstung,

— Fahigkeit, Gefahren in Zusammenhang mit Elektrizitt zu
erkennen.

Hinweise zu Montage und Anschluss

— Die Steuerung ist nach Anschlussart X ausgelegt.

— Vor elektrischen Arbeiten muss die Anlage von der Strom-
versorgung getrennt werden. Wahrend der Arbeiten muss
sichergestellt werden, dass die Stromversorgung unter-
brochen bleibt.

— Die ortlichen Schutzbestimmungen sind zu beachten.

— Anderungen und Austausch der Netzanschlussleitung sind
mit dem Hersteller abzustimmen.

Hinweise zum Betrieb

— Unbefugte Personen (insbesondere Kinder) nicht mit fest
montierten Regel- oder Steuereinrichtungen spielen lassen.

— Fernsteuerungen auBerhalb der Reichweite von Kindern
halten.

Priifgrundlagen und Vorschriften

Bei Anschluss, Programmierung und Wartung mussen
folgende Vorschriften beachtet werden (ohne Anspruch auf
Vollstandigkeit).

Bauproduktnormen

— EN 13241-1 (Produkte ohne Feuer und Rauchschutzeigen-
schaften)

— EN 12445 (Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore -
Priifverfahren)

— EN 12453 (Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore -
Anforderungen)

— EN 12978 (Schutzeinrichtungen fir kraftbetatigte Tore -
Anforderungen und Priifverfahren)

EMV

— EN55014-1 (Storaussendung Haushaltsgerate)

— EN61000-3-2 (Rlckwirkungen in Stromversorgungsnetzen
— Oberschwingungen)

— EN 61000-3-3 (Riickwirkungen in Stromversorgungsnetzen
— Spannungsschwankungen)

— DIN EN 61000-6-2 (Elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV) - Teil 6-2: Fachgrundnormen — Storfestigkeit fiir
Industriebereiche)

— DIN EN 61000-6-3 (Elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV) - Teil 6-3: Fachgrundnormen — Stéraussendung fir
Wohnbereich, Geschéfts- und Gewerbebereiche sowie
Kleinbetriebe)

Maschinenrichtlinie

— EN 60204-1 (Sicherheit von Maschinen, elektrische Ausrii-
stung von Maschinen; Teil 1: Allgemeine Anforderungen)

— ENISO 12100 (Sicherheit von Maschinen — Allgemeine
Gestaltungsleitsatze - Risikobeurteilung und Risikominde-
rung)

— ENISO 13849-1 (Sicherheit von Maschinen —
Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen —
Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze)
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Allgemeine Sicherheitshinweise 4. Produktiibersicht

Niederspannung

— DIN EN 60335-1 (Sicherheit elektrischer Gerate fir den
Hausgebrauch und ahnliche Zwecke - Teil 1: Allgemeine
Anforderungen)

— DIN EN 60335-2-103 (Sicherheit elektrischer Gerate fiir den
Hausgebrauch und ahnliche Zwecke - Teil 2-103: Besondere
Anforderungen flr Antriebe flr Tore, Tiiren und Fenster)

Ausschuss flir Arbeitsstétten (ASTA)
— ASRAT1.7 (Technische Regeln flr Arbeitsstatten , Ttiren und
Tore")

4 —Torsteuerung CS 310 / Rev.G 1.54

4.1 Varianten

Folgende Liefervarianten der Steuerung CS 310 sind mdglich:

— Steuerung CS 310 mit LCD-Monitor

— Steuerung CS 310 mit LCD-Monitor im Gehduse

— Steuerung CS 310 ohne LCD-Monitor (Monitor wird fiir alle
Einstellungen, auBer der Endpositionseinstellung, benétigt)

Alle genannten Varianten kdnnen mit einer steckbaren
Wochenzeitschaltuhr, einem steckbarem Funkempfanger und
einem steckbaren Ubertragungssystem (fiir eine
SchlieBkantensicherung und/oder ein Sicherheitselement)
ausgestattet werden.

Folgende Liefervarianten der Gehause sind mdglich:
Gehduse mit 3-fach-Taster CS

Gehause mit Schllisselschalter EIN/AUS
Gehduse mit Hauptschalter

Gehduse mit Not-Halt

Die Betriebsanleitung beschreibt die Anschluss- und

Programmierméglichkeiten der Variante:

— Steuerung CS 310 mit angeschlossenem LCD-Monitor und
ab dem Softwarestand 1.54




4.2 Grundplatine CS 310

(mit aufgestecktem LCD-Monitor) X5 o5
@01 x4 OO
. @02  (— T T ) 100
Erklérung: @Q3 [ - 900
@04 = 8100
X1 Klemmleiste Netzanschluss @05 L ST — 700
. ©d6 [ . §2 o 600
X2:  Klemmleiste Motor %% 1 X8: 2090 |
. . i1 83 P D
X3:  Klemmleiste Befehlsgerdte ro— O 309
, e oY 2o 1 — He 209
X4:  Klemmleiste Sicherheitselemente 255 [ U U ----- U o ! oIS
X5:  Klemmleiste Relais @04 S S S H4 X3
. . o @05 |\ T T —) 1000
X6:  Steckleiste fiir internen EIN-AUS-Schalter %89 @ _ — 90
X7:  Steckleiste fiir internen 3-fach-Taster odjs X1 X12 X17 %8
- iste fiir LCD-Moni X163 &
X8:  Steckleiste fiir LCD M'omtor X14 X6 [Uﬂ g % i
(Unter dem LCD-Monitor) X10 Q x7 x13 309
X9:  Steckleiste fiir Funkempfanger == ID] g O : 2] 20815
X10:  Steckleiste fir Wochenzeitschaltuhr o @ ©F1
X11:  Steckleiste fur digitales Endpositionssystem _ Q X19
X12:  Steckleiste fiir externen Funkempfanger ool x18 h
X13:  Steckleiste fir 3-fach-Taster CS - Q o[
— — o
X14:  Schnittstelle RS 485 @%B% _ @
- Anschluss Taster CSI g e
_ : BSw oG X1
Anschluss Display RS 485 %8 w e
X15:  Klemmleiste fiir mechanisches Endpositionssystem @T — — L28}
X16:  Steckleiste BUS-System (MS BUS) @8T Bleu ___
X17:  Steckleiste BUS-System (MS BUS) X2
X18:  Schnittstelle Frequenzumrichter - - | alela
X19:  Versorgung externer Gerdte —
230V / 50 Hz abgesichert Gber F1 (1 A trage)
X20:  Steckleiste fiir Ubertragungssystem X19 X19
H4:  Betriebsbereitschaft A— [O>L []
Leuchtet bei Spannungsversorgung. >N [
H6:  Zustandsanzeige [ ]
leuchtet bei Betatigung der Sicherheitseinrichtungen 0 B 0
oder bei Fehlern 0 DD‘B
S1:  Programmiertaste (+) 400V 230V
(Unter dem LCD-Monitor)
S2:  Programmiertaste (-) A Ausgang 230 V.
(Unter dem LCD-Monitor) Spannungsversorgung flr externe Gerate.
S3:  Programmiertaste (P) Keine Einspeisung fiir die Steuerung selbst.
(Unter dem LCD-Monitor) > 5.3 Versorgung externer Gerdte
(nur bei Anschluss 400 V / 3-phasig)”
B Die Position des Brlickensteckers muss der
Versorgungsspannung und der Motorspannung
angepasst werden.
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5. Inbetriebnahme

5.1 Allgemeines Detailschaltplan Netzanschluss und Motoranschluss
(400 V / 3-phasig)

Um eine einwandfreie Funktion zu gewahrleisten missen die

folgenden Punkte zutreffen:

— Das Tor ist montiert und funktionsfahig. X15
— Der Marantec-Getriebemotor ist montiert und funktionsbe-
it X19
reit. A oI
— Die Befehls- und Sicherheitsgerate sind montiert und E
funktionsbereit. X11 %
— Das Steuerungsgehduse mit der Steuerung CS 310 ist @
montiert M1 & X1 400/ 50 Hz
. BE 3~/N/PE
M = =
> 5 yya//i
3~ S L1777
. VERWEIS ) !
I P ¥

Fiir die Montage des Tores, des Marantec-Getriebemotors

und der Befehls- und Sicherheitsgerate sind die Anleitungen ]
der jeweiligen Hersteller zu beriicksichtigen. Detailschaltplan Netzanschluss und Motoranschluss

(230V / 3-phasig)

5.2 Netzanschluss X15

[7[654[3[211]

>
N
©

Voraussetzungen
Um die Funktion der Steuerung zu gewahrleisten, missen die
folgenden Punkte zutreffen:

[E=zIN==1E!
>
SIS S
s s s s
U

— Die Netzspannung muss der Angabe auf dem Typenschild E
N X 230V /50 Hz
entsprechen. M [ = 3~/PE
— Di i ' = 3
I“)le N(.etzs.pannung muss mit der Spannung des Antriebs M £ 2 /oy
{ibereinstimmen. 3~ B =H L
. . [}
— Bei Drehstrom muss ein rechtsdrehendes Drehfeld L 3(% ________ Pepe !
vorliegen.
— Bei Festanschluss muss ein allpoliger Hauptschalter
verwendet werden. Detailschaltplan Netzanschluss und Motoranschluss
— Bei Drehstromanschluss diirfen nur 3er Block- (230 V / 1-phasig)
sicherungsautomaten (10 A) verwendet werden.
X15
/I\ ACHTUNG!
X19
Funktionsstérungen durch unsachgemaBe Montage H
der Steuerung! 2
. . X11 o[
Vor dem erstmaligem Einschalten der Steuerung muss nach ]
Komplettierung der Verdrahtung gepr(ft werden, ob alle X1 230V / 50 Hz
Motoranschliisse steuerungs- und motorseitig festgezogen M N (] 1~IN/PE
sind. Alle Steuerspannungseingange sind galvanisch gegen- M 2u
1~ L3 | 796;
{iber der Versorgung getrennt. AU EI
B PEPEPE !
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Erklarung: 5.4 Anschlussbelegung Absolutwertgeber
M1 Motor (Steckleiste X11)
X1: Klemmleiste Netzanschluss

X2:  Klemmleiste Motor
X11: Steckleiste fir digitales Endpositionssystem mit
Sicherheitskreis (STOPP-KETTE)
X15:  Klemmleiste fiir mechanische Endschalter
(Sicherheitskreis an X2 / B1-B2) A
X19:  Anschluss fiir die Versorgung externer Gerate

/Y

(1% % %

B 003
Anschluss: ©
1= Digitales Endpositionssystem, bzw. mechanische Endschalter
an die Steuerung anschlieBen. A AWG-Stecker
1= Steuerung an den Motor anschlieBen. B: AWG-Steckklemme

1= Steuerung an das Stromnetz anschlieBen.
1= Kabelgruppen sind unmittelbar vor der jeweiligen Klemme
mit einem Kabelbinder zu sichern. Steckleiste X11 (an Anschluss A)

= ,12.Technische Daten” auf Seite 44 Je nach Antrieb werden flr den AWG
grau | gelb | entweder Kabel mit nummerierten

oder mit farbigen Adern verwendet:
4 (grau):  Sicherheitskette Eingang

run rosa
5.3 Versorgung externer Gerate : 5(grin): RS 4858
(nur bei Anschluss 400V / 3-phasig) wei | braun | € (weiB):  GND
7 (gelb):  RS485A
X19 8 (rosa):  Sicherheitskette Ausgang
9 (braun): 12V

E. 230V /50 HzI

Steckleiste B (nur Absolutwertgeber)

HINWEIS:

Eine Nutzung des Anschlusses X19 ist nur bei Versorgung mit

400V / N / 3~ mdglich. [ C: Thermoelement im
Antrieb

Der Anschluss X19 ist abgesichert durch das Sicherungs- D: Nothandbetatigung

element F1 (1 A-T). 1 [ ] (Notkurbel oder Notkette)

~
oo
©
e
o
e
—y
e
N

Bei der ersten Inbetriebnahme wird das angeschlossene
Endpositionssystem automatisch erkannt. Bei einem spateren
Wechsel muss das jeweilige Endpositionssystem ber eine
Parametereinstellung in der Betriebsart EINGABE gewahlt
werden.
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Inbetriebnahme

5.5 Anschluss Mechanische Endschalter Anschlussbeispiel fiir 6-Ader Losung

(Klemmleiste X15 und X2)

Klemmleiste X15 und X2

Klemmleiste X15

a1 S2 @01
sz @9l —llod 2
=893 P
@04 @04
Ol5 S1 gb
S 1032
fe_ 1297 P foa
@0 8 ™~ a8
Klemmleiste X2
OB2
S3 84 S7 S8 OB1
@OB1 O
% L
@
QoW 8 v
O O
QY l@du
12O
qu
S1 Zusatz-Endschalter AUF
S2 Endschalter AUF
S3 Sicherheits-Endschalter AUF
S4 Sicherheits-Endschalter ZU
S5 Endschalter ZU
S6 Zusatz-Endschalter ZU
S7 Thermoschutz Motor
S8 Notbedienung (NC - Kontakt)

Bei der ersten Inbetriebnahme und nach einem RESET wird
das angeschlossene Endpositionssystem automatisch erkannt.
Bei einem spateren Wechsel muss das jeweilige Endpositi-
onssystem iber eine Parametereinstellung in der Betriebsart
EINGABE gewahlt werden.

= ,10.2 Betriebsart Eingabe”
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5.6 Anschluss Befehlsgerate Taster AUF / STOPP / ZU
4-Ader Losung
/A VORSICHT! 10O O~ -Taster 20
_ 91009
Verletzungsgefahr durch unkontrollierte 80 |
Torbewegung! 700 |
Ein ZU-Befehl fir den Totmannbetrieb ohne Sicht zum 60 |
Tor darf nur Uber den Eingang 1/MQOD32 (X4 / 9-10) 5 O| ¢ )
- Taster AUF
gegeben werden. o , 4100 - Taster STOPP
=" Montieren Sie Befehlsgerdte fiir den Totmannbetrieb 30 +
in direkter Sichtweite vom Tor, aber auBerhalb des ?O I
Gefahrenbereiches fiir den Bediener. 1 O| :I

Falls das Befehlsgerat kein Schllisselschalter ist:
15" Montieren Sie es in einer Héhe von mindestens 1,5 m.

1 Montieren Sie es unzuganglich fir die Offentlichkeit.
Schliisselschalter AUF / ZU

Klemmleiste X3 1OO| o~ ] 7U
1000 ] et |
9 O g - Taster ZU ? 8|
? 8 g - Taster Impuls 6 O|
208 5 00|~
500 - Taster AUF! 4 O| JAUE
T~ 300 |
g' 8 - Taster STOPP, Schlupfttrschalter ' ?O :I
100
%I' - Not-Halt, Schlaffseilschalter

' Schlupftiirschalter nur als zwangstrennender Kontakt.
Impulstaster
Folgesteuerung

5.7 Anschlussbeispiele Befehlsgerate 100Q)
(Klemmleiste X3) 9100
8 O| - Taster Impuls
Q| P
Taster AUF / STOPP / ZU 700
6-Ader L6sung 6 O|
500
1000 T 1700
9 O ~_ - Taster ZU 3 8' :I
800 209
600 j
500 ~_ - Taster AUF?
186l —]
30 ” - Taster STOPP
2100
1100 :I 2 Bei aktiver Gegenverkehrsregelung: AUF innen

Torsteuerung CS 310 / Rev.G 1.54 -9




Inbetriebnahme

5.8 Anschluss SchlieBkantensicherung 1 Klemmleiste X4
Elektrische SchlieBkantensicherung (8,2 kQ)
Bei der ersten Inbetriebnahme und nach einem RESET Parameter SKS = MOD 2

wird das System der SchlieBkantensicherung automatisch

erkannt und programmiert. Ist kein SchlieBkantensystem 120Q)|
angeschlossen, wird der Eingang nach jedem weiteren 110Q)|]
Einschalten der Spannung erneut abgefragt, solange 100
bis ein SchlieBkantensystem erkannt wurde. Bei einem 90 |
spateren Wechsel muss das jeweilige System (iber eine 8O | -
Parametereinstellung in der Betriebsart EINGABE gewahlt 70 | | - SchlieBkanten-
werden. 60 | mY, sicherung 8,2 kQ
- ,10.2 Betriebsart Eingabe” 50 | — 8k2
410Q
Klemmleiste X4 3100
Opto-elektronische SchlieBkantensicherung 20 - - 24V DC/ 500 mA'
Parameter SKS = MOD 1 1 00|+
120Q)|
1109
1000 Klemmleiste X4
9 O ws Pneumatische SchlieBkantensicherung (DW)
8 10 qr - SchlieBkantensicherung Parameter SKS = MOD 3
7100 br t orro - Testung aktiviert sich automatisch
600 ?
50 120Q)|
40 110
300y 1009
20 - - 24VDC/ 500 mA 900
10 + 310 | T
7 O| | - SchlieBkanten-
6 00 4J/_—| sicherung
ws:  weiB 510 | pneumatisch
gr: grun 410 |
br:  braun 3 oIS |
2100)|-
1 0Q)|||+ - 24V DC /500 mA!

' fiir externe Schaltgerdte
(Anschluss an Klemme 1 und 2)
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5.9 Anschluss Lichtschranke 1 Klemmleiste X4
Lichtschranke 3-Draht NPN
Bei der ersten Inbetriebnahme und nach einem RESET wird Parameter DURCHF-LS 1 = MOD 2

das System der Lichtschranke automatisch erkannt und

programmiert. Ist kein Lichtschrankensystem angeschlossen, wird 120Q)|
der Eingang nach jedem weiteren Einschalten der Spannung 11 8 |

erneut abgefragt, solange bis ein Lichtschrankensystem erkannt
wurde. Bei einem spateren Wechsel muss das jeweilige System
iber eine Parametereinstellung in der Betriebsart EINGABE
gewdhlt werden.

- ,10.2 Betriebsart Eingabe”

Sig

NPN

@
It

Klemmleiste X4 - Lichtschranke 3-Draht NPN
Lichtschranke NC

Parameter DURCHF-LS 1 = MOD 2

=ojw [ B|ojor N0 5
000000000
2)el6le)0)eel)e)]

120Q)|

110Q)|

1000 Klemmleiste X4

9 Ol Lichtschranke 3-Draht PNP

8 Ol Parameter DURCHF-LS 1 = MOD 3
7100

600 1209

50% uog

410 . 1 100

;O | 7¥| Durchfahrt-Lichtschranke 9 O|

2 0Q)|[—6ne 8100

1 00— 7100

£

Klemmleiste X4 O Sig
Lichtschranke Marantec 2-Draht g’ 8| PNP | Lichtschranke 3-Draht PNP
Parameter DURCHF-LS 1 = MOD 1 ;O ,GJ’\:D @
1200 100
1100
1000

900

8100

700

6100

500

410Q)|
3]
2] HINWEIS:

1 Alle Lichtschranken sind je nach Einstellung aktiv in AUF oder

ZU-Richtung.

R: - ,10.2 Betriebsart Eingabe”
T:
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Inbetriebnahme

5.10 Anschluss Lichtgitter

Es lassen sich bis zu 2 Lichtgitter an die CS 310 anschlieBen.
Lichtgitter 1 wird an den Eingang der SchlieBkantensicherung
angeschlossen und kann entweder ein OSE- oder PNP-System
sein.

Klemmleiste X4
Lichtgitter 1

Variante A : OSE (Parameter SKS = MOD4)
Die Verbindungsleitung (A) ist steckbar.

A
900 -
800 SW 4—4—
700 —
600 —
500 DI
4100 —
30Q|I DI
208 p—
1100 Tbr -

R T
Variante B : PNP (Parameter SKS = MOD5)
Die Verbindungsleitung (A) ist steckbar.

A
900® DE—
800 -—
709 . E—
600 b2
5 10 Q|| zka] ~
400 -
io ” bl ~
200 DE—
100 >

R T

* Der Widerstand (30k<2) ist Teil des Lieferumfangs.

12 — Torsteuerung CS 310 / Rev.G 1.54

Lichtgitter 2 (Parameter EINGANG2 = MOD?7)
Lichtgitter 2 wird an den programmierbaren EINGANG 2
angeschlossen und muss ein PNP-System sein.

Die Verbindungsleitung (A) ist steckbar.

%8 — A
1000 —
9100 DI
800 S E—
7100 DI
6100 -~
500 DI
4100 —
300l DI
209 DE—
100 -

D
* Der Widerstand (30k<) ist Teil des Lieferumfangs.

4

br: braun
bl: blau
sw:  schwarz
ws:  weil
HINWEIS:

In dieser Anleitung werden die Lichtgitter RAY-LG der
Fa. FRABA/CEDES exemplarisch dargestellt.

RAY-LG 25xx OSE
RAY-LG 15xx PNP

Der Widerstand (30k<2) ist beim PNP-System Teil des Liefe-
rumfangs und muss zwingend in die Verdrahtung integriert
werden.

Die Testung des FRABA/CEDES-Lichtgitters RAY-LG 15xx
PNP erfolgt zyklisch in der oberen Endposition und vor jeder
gefahrbringenden Fahrt. Hierzu ist kein Relaisausgang erfor-
derlich.

Das Lichtgitter RAY-LG 25xx OSE bendtigt keine Testung.

Plane anderer Hersteller auf Anfrage.




5.11 Anschluss Programmierbare Eingange 5.12 Anschlussbelegung Relaisausgange
Die Steuerung CS 310 verfiigt Giber zwei programmierbare Es stehen vier potentialfreie Relaisausgange zur Verfiigung,
Eingange, fiir die sich unterschiedliche Funktionen wahlen die sich mit diversen Funktionsarten programmieren lassen.
lassen. - ,10.2 Betriebsart Eingabe”

- ,10.2 Betriebsart Eingabe”
Klemmleiste X5

/\ ACHTUNG! Relis1 1[[@ O—\]
Gefahr von Sachschaden der Platine durch falschen 2]l@0 Interne Schalt-
Anschluss! - Relais 2 3[[@ O—\] kontakte der
Die Eingdnge 1 und 2 besitzen unterschiedliches Bezugs- 1]l@O Relais
potenzial und diirfen nicht von einem gemeinsamen - Relais 3 5]|@O0—
Potenzial betrieben werden! elais 4 g Ig

- Relais —~—_

sllod

Klemmleiste X4
Programmierbare Eingange
Eingang 1: Klemme 9 + 10 Es handelt sich um vier potentialfreie Relaisausgange mit
Eingang 2: Klemme 11 + 12 einer maximalen Belastbarkeit von 4A bei 230V/1~.

Die Funktionsart richtet sich nach der Parametereinstellung

* * fur den jeweiligen Relaisausgang in der Betriebsart EINGABE.
A

IN2 1200 up 3 :}‘
12V 110Q||F—— o
IN1 10o| —° o] :}
24V 91060

8 OI L, )

7100 -

600 *

500

4100

300

2109

100
INT  Eingang 1
IN2 Eingang 2
* wahlweise

Die Art der Beschaltung richtet sich nach den Parameter-
einstellungen fiir die beiden Eingange in der Betriebsart
EINGABE.
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Inbetriebnahme

5.13 CS-Funk
Klemmleiste X9

AnschlieBen
1= Stecken Sie den Steckempfanger auf
die Steckleiste X9.

Sendercodes einlernen
t=  Driicken Sie die Programmiertaste (A)
fur 1anger als 1,6 Sekunden. Der Program-

1= Driicken Sie die Kanaltaste ihres
Senders.

Hat die Funksteuerung den Sendercode
gespeichert, leuchtet die LED fiir ca.

4 Sekunden.

Sie kdnnen insgesamt 15 Sendercodes einlernen. Sind alle
Speicherplatze belegt, blinkt die LED sehr schnell.

Gezieltes Loschen eines Sendercodes

=" Driicken Sie die Programmiertaste (A) fir langer als
1,6 Sekunden. Der Programmiermodus wird aktiviert.
Die LED (B) blinkt.

t=" Halten Sie die Programmiertaste weiterhin gedriickt. Der
Loschmodus wird aktiviert. Die LED blinkt sehr schnell.

t=" Driicken Sie die gew(inschte Kanaltaste Ihres Senders.
Wenn die LED fir ca. 4 Sekunden leuchtet, wurde der
entsprechende Sendercode geléscht.

Durch kurzes Driicken der Programmiertaste kénnen Sie den
Ldschvorgang abbrechen.

RESET (Speicher komplett l6schen)
1= Driicken Sie die Programmiertaste (A) fir langer als
1,6 Sekunden. Der Programmiermodus ist aktiviert.
Die LED (B) blinkt.
t= Halten Sie die Programmiertaste weiterhin gedriickt.
Der L6schmodus wird aktiviert. Die LED blinkt sehr schnell.
t=" Driicken Sie die Programmiertaste erneut langer als
1,6 Sekunden.
Wenn die LED fur ca. 4 Sekunden leuchtet, wurden alle
Speicherplatze geldscht.

Durch kurzes Driicken der Programmiertaste kénnen Sie den
Loschvorgang abbrechen.
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miermodus wird aktiviert. Die LED (B) blinkt.

5.14 Anschluss LCD Monitor

Mit dem LCD Monitor erhélt man den vollen Zugriff auf alle
MenUeinstellungen und Parameter der Steuerung.
- 8. Programmierung”

Stecksockel X8

X8

(3

(e

1@01
ojo(o|Ojo|o|jo|o|o|jo|o|o|o

O|0o(0|ojo|ojo|o|o|o|o|o|Oo

/I ACHTUNG!

Sachschaden durch unsachgemaBe Montage!
Der LCD-Monitor muss im spannungsfreien Zustand
gesteckt werden. Es darf nur ein LCD-Monitor der Firma
Marantec (Art.-Nr. 91447) verwendet werden.

/I\ ACHTUNG!

Sachschaden durch unsachgeméaBe Montage!

Das Marantec LED-Modul (Art.-Nr. 103239) ist nicht mit der
CS 310 kombinierbar. Einsatz und Inbetriebnahme kann zur
Zerstorung der CS 310 Platine fihren.




5.15 Anschluss MS BUS Module

Mit den MS BUS Funktionsmodulen lassen sich Funktionen
erweitern oder zusatzliche Funktionen realisieren.

— Modul ES: Auswertung Einzugsicherungssysteme

— Modul I/0: Eingabe/Ausgabe-Erweiterung

— Modul GV: Gegenverkehrsregelung

Steckleiste X16 / X17

>
=)

1

GND
24V DC
RS-485 A
RS-4858B

[Tl [Tl

>
N

1

A ES-Modul
B [/0-Modul / GV-Modul

VERWEIS

Die genaue Beschreibung von Funktion und Anschluss ist in
der separaten Dokumentation der BUS-Module beschrieben.

HINWEIS:

Die Steckleisten X16 und X17 lassen sich jeweils nur einmal

belegen. Durch spezielle Briickenkabel lassen sich aber, unter
Beriicksichtigung der Stromaufnahme, mehrere BUS Module

anschlieBen.

6. Initialisierung

Bei der ersten Inbetriebnahme und nach einem RESET werden
folgende Komponenten automatisch erkannt und angelernt:
— Endpositionssystem

— SchlieBkantensicherung

—  Lichtschrankensystem

— Eingang 2 (Schlupftiirsensor)

Wahrend dieses Vorgangs (ca. 60 Sekunden) blinkt die
griine LED und das Display zeigt in der oberen Zeile
LPLEASEWAIT ... .

Eine Bedienung der Anlage ist wahrenddessen nicht moglich.
Das Endpositionssystem muss vor der ersten Inbetriebnahme
installiert sein.

Komponenten kdnnen nachtraglich gedndert oder hinzugefiigt
werden Uber das LCD-Display oder eine erneute Initialisie-
rung.

Ist eine Komponente noch nicht angeschlossen, wird dies im
Display durch Anzeige ,A" dargestellt.

Bei jeder weiteren Initialisierung wird nach dieser Komponen-
te gesucht. Wird diese erkannt, wird der dementsprechende
Einstellmodus automatisch gesetzt.

Ausnahme:

Eingang 2 bleibt inaktiv (MOD1), wenn nicht ein 8,2 kQ
Widerstand bei der ersten Initialisierung erkannt wird.
Sollte bei der ersten Inbetriebnahme am Eingang 2 ein

8,2 kQ Widerstand erkannt werden, so wird dieser als
Schlupftiirsensor gewertet und dementsprechend in Betrieb
genommen.

HINWEIS:

Die Initialisierung dient nicht nur dem Anlernen verschiedener
Systemkomponenten, sondern bietet die Méglichkeit direkt
die MenUsprache zu wechseln.

Die voreingestellte MenUsprache (DEUTSCH) erscheint fiir

60 Sekunden als blinkende Textanzeige im Display. Mit

den Tasten [+] und [] lasst sich die gewiinschte Sprache
auswahlen und mit der Taste [P] abspeichern. Danach werden
alle Textanzeigen / -meldungen in der ausgewahlten Sprache
angezeigt.
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7. Einstellen der Endpositionen

7.1 Uberpriifung der Abtriebsdrehrichtung /
Fahrtrichtung

Wechsel in die Betriebsart Justierung
1= Driicken der Taste (P) bis JUSTIERUNG erscheint.

Uberpriifung der Fahrtrichtung

1= Driicken der Taste (+). Das Tor muss 6ffnen.

1" Driicken der Taste (—). Das Tor muss schlieBen.
Ist das korrekt, mit der Einstellung der Endpositionen fort-
fahren. Anderenfalls die Fahrtrichtung andern.

Andern der Fahrtrichtung

1= Gleichzeitiges Drlicken der Tasten (+) und (=) fur langer als
5 Sekunden. Das Display zeigt ,, DREHFELD LINKS".
Eventuell gespeicherte Endpositionen werden geldscht.
Mit der Einstellung der Endpositionen fortfahren.

7.2 Einstellung der mechanischen Endschalter

Wechsel in die Betriebsart Justierung
1= Driicken der Taste (P) bis JUSTIERUNG erscheint.

Einstellen der Endpositionen AUF und ZU

VERWEIS

Das Einstellen der Endpositionen ist in der separaten
Dokumentation der mechanischen Endschalter beschrieben.

15 Den Justiermodus durch Driicken der Taste (P) verlassen.

Zu beachten

Der Justiermodus wird nicht automatisch verlassen. Um in
den Normalbetrieb zu gelangen, muss der Justiermodus durch
Driicken der Taste (P) verlassen werden.
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7.3 Einstellung des elektronischen
Endpositionssystems iiber die
Einstelltaster auf der Platine

Wechsel in die Betriebsart Justierung
1" Driicken der Taste (P) fiir ca. 5 Sekunden.
Die rote LED blinkt langsam.

Einstellen der Endposition AUF

t= Tor durch Drlicken der Tasten (+/-) in die gewlinschte
Endposition AUF fahren.

t= Endposition abspeichern durch Driicken der Taste (P) und
zusatzliches Driicken der Taste (+).
Die rote LED blinkt schnell fiir ca. 1 Sekunde.

Einstellen der Endposition ZU

8= Tor durch Drlicken der Tasten (+/-) in die gew(inschte
Endposition ZU fahren.

1= Endposition abspeichern durch Driicken der Taste (P) und
zusatzliches Driicken der Taste (-).
Die rote LED blinkt schnell fiir ca. 1 Sekunde.

Der Justiermodus wird automatisch verlassen.
Die rote LED erlischt.

Zu beachten

— Der Justiermodus wird automatisch nach ca. 7 Minuten
verlassen, wenn keine Taste gedriickt wird.

— Beim erstmaligen Justieren miissen beide Endpositionen
eingelernt werden, ansonsten ist kein Normalbetrieb
mdglich.

— Wenn eine Endposition korrigiert wird, so kann nach Einler-
nen der speziellen Endposition die Betriebsart JUSTIERUNG
durch Driicken der Taste (P) verlassen werden.

— Nach Programmieren der Endschalter wird die Laufzeit des
Systems automatisch gelernt. Die Funktionen der Steuerung
sind wie im Automatikbetrieb.




7.4 Einstellung des elektronischen
Endpositionssystems iiber den LCD-
Monitor

/I\ ACHTUNG!

Beschadigung oder Zerstérung durch
unsachgeméaBe Montage!

Der Monitor muss im spannungsfreien Zustand gesteckt
werden. Es darf nur ein Monitor der Firma Marantec ver-
wendet werden.

An Stecksockel X8:
An Stecksockel X14:

LCD-Monitor Standard (#91447)
LCD-Monitor RS 485 (#121246)

Wechsel in die Betriebsart Justierung
=" Driicken der Taste (P) bis JUSTIERUNG erscheint.

Einstellen der Endposition AUF

=" Tor durch Driicken der Tasten (+/-) in die gew(inschte
Endposition AUF fahren.

=" Endposition abspeichern durch Driicken der Taste (P) und
zusatzliches Driicken der Taste (+).
., SPEICHER OBEN" erscheint im Display.

Einstellen der Endposition ZU

= Tor durch Driicken der Tasten (+/-) in die gew(inschte
Endposition ZU fahren.

1= Endposition abspeichern durch Driicken der Taste (P) und
zusatzliches Driicken der Taste (-).
L, SPEICHER UNTEN" erscheint im Display.

Der Justiermodus wird automatisch verlassen.

Zu beachten

— Der Justiermodus wird automatisch nach ca. 7 Minuten
verlassen, wenn keine Taste gedriickt wird.

— Beim erstmaligen Justieren miissen beide Endpositionen
eingelernt werden, ansonsten ist kein Normalbetrieb
méglich.

— Wenn eine Endposition korrigiert wird, so kann nach Einler-
nen der speziellen Endposition die Betriebsart JUSTIERUNG
durch Driicken der Taste (P) verlassen werden.

— Nach Programmieren der Endschalter wird die Laufzeit des
Systems automatisch gelernt. Das Display zeigt LERNFAHRT
an. Die Funktionen der Steuerung sind wie im Automatik-
betrieb.

7.5 Einstellung der Zwischenpositionen des
elektronischen Endpositionssystems iiber
den LCD-Monitor

In der Betriebsart Automatik, das Tor in die

gewiinschte Position fahren

= Tor durch Drlicken der Taste (+/-) in die gewtinschte
Zwischenposition fahren (ZW POS AUF oder ZW POS ZU).

Wechsel in die Betriebsart Eingabe

1" Driicken der Taste (P) bis EINGABE erscheint.

1= Gleichzeitiges Driicken der Tasten (+) und (=) fir langer als
2 Sekunden. Der erste Parameter erscheint in der zweiten
Zeile des Displays.

Speichern der Zwischenpositionen AUF (ZW POS AUF)

oder ZU (ZW POS ZU)

1= Driicken der Tasten (+/—) bis der Parameter ZW POS AUF
oder ZW POS ZU erscheint.
Der Wert steht auf A.

= Driicken der Taste (P) um die aktuelle Torposition als
Zwischenposition zu ibernehmen.

= Speichern der Zwischenposition durch erneutes Drlicken der
Taste (P).

Betriebsart Eingabe verlassen

1= Gleichzeitiges Driicken der Tasten (+) und (=) fir langer als
1 Sekunde.
Die Eingabe wird verlassen.

Wechsel in die Betriebsart Automatik
1= Driicken der Taste (P) bis AUTOMATIK erscheint.

Zu beachten

— Wenn eine Zwischenposition korrigiert werden soll, so kann
der gelernte Wert in dem Menu EINGABE verandert oder
erneut auf A gesetzt werden, so dass ein neues Einlernen
gestartet werden kann.
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8. Programmierung

8.1 Ubersicht LCD-Monitor

/I\ ACHTUNG!

Beschadigung oder Zerstérung durch
unsachgeméaBe Montage!

Der Monitor muss im spannungsfreien Zustand gesteckt
werden. Es darf nur ein Monitor der Firma Marantec ver-
wendet werden.

An Stecksockel X8: LCD-Monitor Standard (#91447)
An Stecksockel X14: LCD-Monitor RS 485 (#121246)

A [ AUTOMATIK 0 -
F RUHESTELLUNG

YUy U

©

C D E

Erklarung:

: Betriebsart / Diagnose Info
Parameter / Diagnose Info
Taste (+)

Taste (=)

Taste (P)

Wert / Status

Wert / Status

Jumper

Tommon®w>

Wenn der Jumper H gezogen wird, sind die Tasten (+), (-)
und (P) ohne Funktion.
Die Displayanzeige funktioniert weiterhin.

Nach dem Einschalten der Steuerung befindet sich diese in

der Initialisierungsphase Im Display wird ,PLEASE WAIT ...,

angezeigt. Die Steuerung ist nicht betriebsbereit. Die Initi-
alisierungsphase dauert nach erstmaligen Einschalten ca.
60 Sekunden.
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8.2 Betriebsarten des LCD-Monitors

Die Steuerung verfligt mit dem LCD-Monitor ber vier

Betriebsarten:

1. AUTOMATIK
2. JUSTIERUNG
3. EINGABE

4 DIAGNOSE

Die Betriebsarten JUSTIERUNG, EINGABE und DIAGNOSE
werden automatisch 7 Minuten nach dem letzten Tasten-
druck verlassen. Die Steuerung wechselt in die Betriebsart
AUTOMATIK.

Betriebsart 1: AUTOMATIK
In der Betriebsart AUTOMATIK wird die Toranlage betrieben.

Display:
— Anzeige der durchgeflihrten Funktion
— Anzeige der moglichen Fehler

Wird im Eingabemen(i der Parameter , Selbsthaltung”
auf MOD2-6 gestellt, wechselt die Display-Anzeige von
AUTOMATIK auf HANDBETRIEB.

Betriebsart 2: JUSTIERUNG
In der Betriebsart JUSTIERUNG werden die Endpositionen AUF
und ZU eingestellt.

/I\ ACHTUNG!

Sachschaden durch unsachgeméaBe Bedienung der
Steuerung!

In der Betriebsart JUSTIERUNG erfolgt beim elektronischen
Endpositionssystem (AWG) keine Abschaltung bei Erreichen
der Endposition. Durch Uberfahren der Endposition kann
das Tor beschadigt werden.

Eine Feineinstellung kann in der Betriebsart EINGABE
erfolgen.

Display:
— Anzeige des Endpositionswertes




Betriebsart 3: EINGABE Zu beachten

In der Betriebsart EINGABE konnen die Werte verschiedener — Der Experten-Modus wird automatisch nach ca. 7 Minuten

Parameter verandert werden. verlassen, wenn keine Taste gedriickt wird. Dann steht
erneut nur die begrenzte Auswahl an Parametern zur

Display: Verfligung bis der Parameter EXPERT MENU wieder auf ON

— Anzeige des ausgewahlten Parameters gesetzt wird.

— Anzeige des eingestellten Wertes / Status — Gleiches gilt fiir das Abschalten der Spannung. Auch
hierdurch wird der Parameter EXPERT MENU wieder auf
OFF gesetzt.

Betriebsart 4: DIAGNOSE
In der Betriebsart DIAGNOSE kénnen torspezifische Kontrollen
abgefragt werden.

Display:
— Anzeige der Kontrolle
— Anzeige des Kontrollstatus

8.3 Experten-Menii

Unter der Werkseinstellung (Standard) erscheinen in der
Betriebsart EINGABE nur einige wenige Parameter, die sich
vom Anwender einstellen lassen. Diese Einstellparameter
spiegeln die am haufigsten verwendeten Anforderungen

an eine Industrietoranlage wieder und sind ausreichend zur
Inbetriebnahme in einer Standardsituation.

Die letzte Position in dieser Liste bildet der Parameter
,EXPERT MENU". Dieser ist grundsatzlich auf OFF gesetzt

OFF : Begrenzte Anzahl von Parametereinstellungen:

— Mendisprache
— ZW POS AUF

— OFFENZEIT

— VORWARNZEIT
— SCHNELL ZU

— REVERS. OFF

— EINGANG 1

— SELBSTHALT

— EXPERT MENU

Durch das Setzen des Parameters EXPERT MENU auf ON wird
der Experten-Modus aktiviert. Jetzt lassen sich alle Parameter
d